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D.M.00.00.00  WYMAGANIA OGOLNE

1.
1.1.

WSTEP

Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna D.M.00.00.00 - ,,Wymagania Ogoélne’” odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla poszczegdlnych

wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot.

1.2.

Zakres stosowania SST

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.

Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n SST obejmuja wymagania wspolne dla robot objgtych nizej wymienionymi Szczegbétowymi Specyfikacjami
Technicznymi:
D.01.00.00 Roboty przygotowawcze

D.01.01.01
D.01.02.02

Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
Zdjecie warstwy humusu

D.01.02.04 Rozbiorki elementdw drog, ogrodzen i przepustow
D.02.00.00 Roboty ziemne

D.02.01.01
D.02.03.01

Wykonanie wykopoéw w gruntach I-V kt.
Wykonanie nasypow

D.03.00.00 Odwodnienie korpusu drogowego
D.03.02.01a Regulacja pionowa studzienek urzadzen podziemnych
D.04.00.00 Rodbudowy

D.04.01.01
D.04.04.01

Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podioz
Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie

D.04.04.04 Podbudowa z tlucznia i klinca

D.05.00.00 Nawierzchnie

D.05.03.23
D.05.03.28

Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej
Nawierzchnie syntetyczne boisk — wykladzina kauczukowa

D.08.00.00 Elementy ulic

D.08.03.01

Obrzeza betonowe

D.09.00.00 Zielen drogowa

D.09.01.01

1.4.

Zielen drogowa + nawierzchnia na trawie

OKkreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

14.1.

14.2.

14.3.

1.44.
14.5.

14.6.

14.7.
14.8.

14.9.

1.4.10.
14.11.

Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-uzytkowa (droge) albo jego
czg$¢ stanowiaca odrgbny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet)

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi wrzadzeniami
technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Dziennik budowy - opatrzony pieczgeia Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, shizacy do notowania
wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorow robot, prze-
kazywania polecen i innej korespondenciji technicznej pomigdzy Inspektorem Nadzoru, Wykonawca i projektantem.
Jezdnia - czgs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystgpowania w
jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Inspektor Nadzoru - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

Boisko - wydzielony, réwny i utwardzony teren, porosnicty trawa, czasami pokryty nawierzchnia tartanowa tub sztuczng
trawa. Moze by¢ wyposazony w bieznie, skocznie lekkoatletyczne (boisko lekkoatletyczne) lub bramki pitkarskie (boisko
pilkarskie).

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu wtoZenia w nim konstrukcji nawierzchni.

Rejestr obmiarow - akceptowany przez Inspektora Nadzoru rejestr z ponumerowanymi stronami shizacy do wpisywania
przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w
rejestrze obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.


http://pl.wikipedia.org/wiki/Bie%C5%BCnia
http://pl.wikipedia.org/wiki/Tartan_(tworzywo_sztuczne)
http://pl.wikipedia.org/wiki/Trawa

14.12.  Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia
wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jakosci materialéw oraz robdt.
14.13.  Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z Dokumentacja Projektowa i Szczegbtowymi

Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

14.14.  Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw sluzacych do przejmowania i rozkladania obciazen od ruchu na podioze grun-
towe 1 zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a)  Warstwa Scieralna - gbma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmo-
sferycznych.

b)  Warstwa wiqzgca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa Scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze rozlozenie
naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowa.

c)  Warstwa wyrownawcza - warstwa shuzaca do wyrownania nierownosci podbudowy lub profilu istniejacej nawierz-
chni.

d)  Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni shuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podloze. Podbudowa moze
sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

€) Podbudowa zasadnicza - goma czesé podbudowy spetniajaca fimkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona
sktadac sig z jednej lub dwoch warstw.

f)  Podbudowa pomocnicza - dolna czg$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia na-
wierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawiera¢ warstwg mrozoochronna,
odsaczajaca Iub odcinajaca.

14.15.  Niweleta - wysokosciowe 1 geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi ub obiektu mos-
towego.

14.16.  Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji
nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

14.17.  Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi oraz drzew i
kizewow. Pas drogowy moze rdéwniez obejmowal teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chroniacych ludzi i srodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

14.18.  Pobocze - cz¢sé korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow, umieszczenia urzadzen bezpie-
czenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.

14.19.  Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania.

14.20.  Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcey przez Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

14.21.  Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem Dokumentacji Projektowe;.

14.22.  Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub catkowita modemizacja (zmiana
parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.

14.23.  Przepust - obickty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzace do przeptywu matych ciekow
wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.

14.24.  Przetargowa Dokumentacja Projektowa - cz¢$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacjg, charakterystyke i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

14.25.  Slepy Kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

14.26.  Zadanie budowlane - cze$¢ przedsigwzigeia budowlanego, stanowiaca odrebng catos¢ konstrukeyjng lub technologiczna,
zdolna do samodzielnego spehienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na
wykonywaniu robdt zwigzanych z budowa, modemizacja, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub jej elementu.

15. Ogodlne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, SST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

L5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami, lokalizacje i wspdlrzedne reperdw, wspdhzedne punktow glownych oraz wszelkie dane niezbedne do ich
zidentyfikowania w terenie, dziennik budowy oraz jeden egzemplarz Dokumentacji Projektowej 1 jeden komplet SST.

Na Wykonawcey spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego
robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegdlowych
warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na Dokumentacje Projektows :

* Zamawiajacego,

—sporzadzona przez Wykonawcg.

1.5.3. Zgodnosé robot 7 Dokumentacjq Projektowq i SST

Dokumentacja Projektowa, Szczegotowe Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora Nadzoru
Wykonawcey stanowig czgs¢ kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byty w catej dokumentacii.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdinych dokumentéw obowiazuje nastgpujaca kolejnos¢ ich waznosci:



1) Specyfikacje Techniczne,

2) Dokumentacja Techniczna (rysunki),

3) Wyceniony Przedmiar Robot,

4) Wszelkie inne dokumenty bedace czgscia Dokumentacii.
Uzupehienia i uzgodnienia maja wazno$¢ dokumentu, ktory modyfikuja.
Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku rozbiezno$ci opis wymiarow
wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i SST.
Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w
ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgod-
no$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub SST, 1 wplynie to na niezadowalajaca
jakos¢ elementu budowli, to takie materialy beda niezwlocznie zastapione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru
oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilodciach okreslonych przez Inspektora Nadzor, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie za-
twierdzona przez Inspektora Nadzoru.

Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, Ze jest wiaczony w ceng kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalne-

go.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej,

b)  podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony $rodowiska
na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikac uszkodzen lub uciazliwosci dla 0sob lub wiasnosci spolecznej i innych, a
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych
wymagan bedzie miat szczeg6lny wzglad na:

1)  lokalizacjg baz, warsztatow, magazynow, skfadowisk, ukopow i drog dojazdowych
2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiomikow i ciekoéw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
- mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisdw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyj -

nych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robdt albo przez

personel Wykonawcy.

1.5.7.  Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sig uzycia materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda miaty $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniona jednostke, jedno-
znacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na Srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robét ich szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste)
moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Zamawiajacy powinien otrzyma¢ zgodg na uzycie tych materiatow od wlasciwych organéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie z SST, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie
srodowiska, to konsekwencje tego poniesic Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za wrzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz
uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni whasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowiazany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robdt, ktore maja by¢ wykonane
w zakresie przetozenia instalacji 1 urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i wiadze lokalne o zamiarze



rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawea bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru 1
zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspdlpracowat dostar czajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca
bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i wzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9.  Ograniczenie obciqzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen obciazenia na of przy transporcie materialéw i wyposazenia na i z terenu
robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkow i w sposob ciagly bedzie o
kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru. Pojazdy i fadunki powodujace nadmieme obciazenie osiowe nie beda
dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe wszelkich robdt w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegodlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych
dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony
zycia 1 zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i sa
uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do rob6t od daty rozpoczecia do
daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposdb, aby
budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru powinien rozpoczaé roboty
utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sig¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne,
ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i
wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie
wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowaé Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen 1 inne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robdt Wykonawca
przedstawi szczegbtowe informacje dotyczace proponowanego zrodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Zatwierdzenie partii (czgsci) materialéw z danego Zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrodia uzyskaja
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodia w sposob
ciagly spetniaja wymagania Szczegdtowych Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wihascicieli 1 odno$nych wladz na pozyskanie materiatéw z jakichkolwiek Zrodet
miejscowych wilaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego 1 jest zobowiazany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane
dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie
metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych materiatow z jakiegokolwiek zrodta.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwiazane z dostarcze niem
materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu ukopdw i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda formowane w hatdy i wykorzystane przy
zasypcee i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy
beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora Nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ Zadnych wykopdw w obrebie terenu
budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegolnione w dokumentach umowy.

Eksploatacja zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow



Wytwomie materialdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych

metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialéw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwo$ci. Wynik tych

kontroli bedzie podstawa akceptacii okreslonej partii materialéw pod wzgledem jakoscei.

W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru bedzie przeprowadzat inspekgjg wytwomi beda zachowane nastgpujace warunki:

a) Inspektor Nadzoru bedzie miat zapewniona wspOlprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow w czasie
przeprowadzania inspekcji,

b) Inspektor Nadzoru bedzie mial wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwomi, gdzie odbywa si¢ produkcja
materialéw przeznaczonych do realizacji umowy.

24. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym
przez Inspektora Nadzoru.

Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialéw do innych robét, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatow zostanie przewartosciowany przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robdt, w ktdrym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac
si¢ Z jego nieprzyjgciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robét, byty zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ 1 wlasciwos¢ do robodt i byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Migjsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub
poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub SST przewiduja mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiahu, albo w
okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos$¢
wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typow 1 ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre$lonymi w Dokumentacji
Projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajgty do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie
jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i1 uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany
sprzet, po akeeptacii Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostana przez Inspektora
Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na 0§ przy transporcie materialow/sprzetu na i z terenu robot.
Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych fadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim
przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywa-
nych robdt i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, SST i
wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ uzyte przez Wykonawceg pod warunkiem
przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych drdg publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robédt

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa, oraz za jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych
robot, za ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robdt oraz polece niami Inspektora
Nadzoru.



Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robdt
zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru.
Nastegpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonaw cg w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagaé tego
bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawcg na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci
za ich dokladno$¢.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akeeptacji lub odrzucenia materialow i elementéw rob6t beda oparte na wymaganiach sformut-
owanych w umowie, Dokumentacji Projektowej 1 w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor
Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatow 1 robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkeji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynmkl wplywaj ace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoS$ci (PZJ)

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora Nadzoru programu zapewmema jakosci, w
ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace
wykonanie robdt zgodnie z Dokumentacja Projektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru.
Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

a) ¢z¢$¢ 0golng opisujaca:

- organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

- organizacjg ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp,

- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0sob odpowiedzialnych za jakos¢ 1 terminowo$¢ wykonania poszezegolnych elementow robdt,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium, ktoremu
Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz formg gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmoéw sterujacych a
takze wyciaganych wnioskow 1 zastosowanych korekt w procesie technolo gicznym, proponowany sposob i forme
przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru;

b) cze8¢ szezegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje 1 ilo$¢ $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw
1p.,

- sposdb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich whasciwosci w czasie transportu,

- sposob 1 procedurg pomiardw i badan (rodzaj i czgstotliwose, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie wrzadzen, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementow robot,

- sposdb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoSci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robdt i jako$ci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli,
wiaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek 1 badan materiatow oraz
robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czgstotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, Ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej 1 SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie
zostaly one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z
umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazna
legalizacjg, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okre$lajacych procedury badan.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inspektor Nadzoru bedzie przekazywaé Wykonawcey pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych wzadzen
laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak
powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materialow
1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos¢ tych materialow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek



Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie
Jjednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienistwem wytypowane do badar.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniona mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza watpliwosci co
do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawcg usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawcg i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru.

Probki dostarczone przez Wykonawceg do badan wykonywanych przez Inspektora Nadzoru beda odpowiednio opisane i oznakowane,
W sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja
Jjakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w
terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wiyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celow kontroli jakosci 1 zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materialéw u zrodha ich wytwarzania, 1 zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materialow.

Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawcg, bedzie ocenia¢ zgodnosé
materialow i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki
tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie powtomych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie
zgodnosci materiatow 1 robdt z Dokumentacja Projektowa i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtomych lub dodatkowych
badan i pobierania probek poniesione zostana przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
l. certyfikat na znak ,,CE”, wykazujacy ze zapewniono zgodnos¢ z norma zharmonizowana albo europejska aprobata techniczna
lub
certyfikat na znak budowlany ,,B”, wykazujacy ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okreSlonymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych oraz whasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,
2. deklaracj zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
* Polska Norma lub
* aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Nommy, jezeli nie sa objgte
certyfikacja okreslona w pkt 1.
1 ktore spefniaja wymogi SST.
Do uzycia dopuszcza si¢ rowniez materialy posiadajace informacje o wyrobie lub o$wiadczenie o wyrobie do jednostkowego
zastosowania.
Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan
wykonanych przez niego.
Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawcg Inspektorowi Nadzoru.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
) Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania
Wykonawcey terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco 1 beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczen stwa ludzi i mienia oraz
technicznej 1 gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonala zapisu, z podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiska shuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chrono logicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opatrzone data i
podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.



Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakosci 1 harmonograméow robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

- daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody 1 temperaturg powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegblnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowe;,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jako$ci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inspektorowi Nadzoru do ustosun-

kowania si¢.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem

stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong umowy i

nie ma uprawnief do wydawania polecen Wykonawcy robot.

) Rejestr obmiarow
Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow robot. Obmiary
wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiardw.

3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i
kontrolne wyniki badan Wykonawcy 1 Zamawiajacego powinny by¢ gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia
jakosci. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na kazde Zyczenie Inspektora Nadzoru.

“) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentdw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w pkt (1)-(3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b)  protokoly przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d)  protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiccie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z Dokumentacja Projektowa i SST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robot i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wiyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiardw .

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia
Wykonawcey od obowiazku ukonczenia wszystkich robot.

Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigeznej platnosci na rzecz Wykonawey Iub w
innym czasie okresSlonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawcg i Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robo6t i materialéw

Dhugosci i odlegtosci pomigdzy wyszezegdnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhuz linii osiowe;.

Jesli Szezegotowe Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m? jako
dhugos¢ pomnozona przez sredni przekroj.



Tlosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami Szczegdlowych
Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t beda zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to
Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom Szczegdtowych Specyfikacii
Technicznych. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadno$ci wg norm zatwierdzonych
przez Inspektora Nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze w przypadku wystgpowania
dhuzszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejestru
obmiaréw. W razie braku migjsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiardw, ktdrego wzor
zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym
procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt 1
poprawek bez hamowania ogoélnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora Nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jako$¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czeSciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie iloci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego robdt dokonuje si¢ wg zasad jak
przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartos$ci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawceg wpisem do dziennika
budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora
Nadzoru zakonczenia robdt i przyjecia dokumentdw, o ktorych mowa w punkcie 8 4.1.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawecy.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiarow,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z Dokumentacja Projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego 1obdt komisja zapozna sig z realizacja ustalen przyjetych w trakeie odbiordw robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupehiajacych 1 robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych Iub robotach wykoniczeniowych, komisja przerwie swoje czynnodci i ustala
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszczegdinych asortymentach nieznacznie odbiega od
wymagane] Dokumentacja Projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne
obiektu 1 bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona warto$¢ wykonywanych robdt w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach kontraktowych.

8.4.1.  Dokumenty do odbioru ostatecznego



Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokdt odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru

ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobomagany przygo towac nastqpujage dokumenty:

1. Dokumentacje Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji

umowy.

Szczegdlowe Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupekniajace lub zamienne).

recepty iustalenia technologiczne.

dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty).

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan 1 oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z SST i ew. PZJ.

dokumenty potwierdzajace zgodno$¢ z wymaganiami ustawy o wyrobie budowlanym wbudowanych materialéw zgodnie z SST i

ew. PZJ.

7. opini¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiardw zataczonych do dokumentéw odbioru,
wykonanych zgodnie z SST i PZJ.

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia
itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wiascicielom urzadzen.

9. geodezyjna inwentaryzacjg powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu.

10. kopig mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego,

komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiaja-

cego.

Termin wykonania robdt poprawkowych 1 robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i

zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 84.

“Odbior ostateczny robot”.

SNk W

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogo6lne
Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostkg obmiarowa ustalong dla danej pozycji
kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawcg w danej
pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosei, wymagania i badania
skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w Szczegotowej Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:
- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami
- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy.
- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne SST D.M.00.00.00
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych zawartych w Szczegolowe) Specyfikacji Technicznej
D.M.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz.U Nr 89, poz. 414).

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994r. w sprawie dziennika budowy oraz tablicy
informacyjnej (M.P. Nr2 z 1995 r.,poz. 29).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdznigjszymi zmianami).

D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIO-
WYCH

1. WSTEP



1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robo6t zwiazanych z wykonaniem
odtworzenia osi trasy i jej punktéw wysokos$ciowych oraz pomiarow powykonawczych .

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n SST obejmuja odtworzenie w terenie przebiegu trasy oraz wykonanie inwentaryzacji
powykonawczej na terenie objetym zakresem jak w pkt. 1.1 n/n SST.

14. OKkreslenia podstawowe

1.4.1.  Punkty glowne - punkty zatamania , punkty kierunkowe.

1.4.2. Mapa zasadnicza - wiclkoskalowe opracowanie kartograficzne, zawierajace aktualne informacje o przestrzennym
rozmieszczeniu obiektow ogdlnogeograficznych oraz elementéw ewidencji i budynkow, a takze sieci uzbrojenia terenu.

Pozostale okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz definicjami podanymi w

SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich zgodnos$¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne dotyczace materialow
Wymagania ogélne dotyczace materiatdéw podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Rodzaje materialéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu rob6t okreslonych w pkt. 1.3 sa:

- shupki betonowe,

- pale i paliki drewniane,

- rurki i bolce metalowe,

- ptytki betonowe z krzyzem, rurki drenarskie - jako znaki podziemne,

- repery metalowe - jako znaki wysoko$ciowe,

- materiaty do prac obliczeniowych i kartograficznych,

badz inne materialy akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie punktéw zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢
srednice 0,15+0,20 m i dtugos¢ 1,5+1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane o
dtugosci okoto 0,30 m i $rednicy 0,05+0,08 m.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Wymagania ogolne dotyczace sprzgtu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Do odtworzenia punktow wysoko$ciowych oraz osi trasy i przepustow, a takze wykonania inwentaryzacji
powykonawczej nalezy stosowac odpowiedni sprzet geodezyjny:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki,

lub inny sprzet akceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Stosowany sprzgt powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci przy pracach pomiarowych, jak i przy
opracowaniach kartograficznych.

4. TRANSPORT

Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi instrukcjami GUGIK [2+11] .



W oparciu o materialy dostarczone przez Inspektora Nadzoru, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rze¢dne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie roznia si¢ od
rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania
robot.

Pomiary powykonawcze zrealizowanego obiektu powinny by¢ poprzedzone uzyskaniem z o§rodka dokumentacji
geodezyjnej i kartograficznej informacji o rodzaju, potozeniu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej (poziomej i
wysokosciowej) oraz o mapie zasadniczej i ewidencji gruntow.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysoko$ciowych

Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtoéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych (repery robocze) nalezy
przeprowadzi¢ poprzez wykonanie pomiardw w oparciu o materiaty dostarczone przez Inspektora Nadzoru.
Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne punktow gltéwnych osi trasy w stosunku do podanych przez Inspektora
Nadzoru wspotrzednych tych punktéw nie powinny przekraczaé 3 cm.

5.3. Wyznaczenie boiska

Tyczenie boiska nalezy wykona¢ w oparciu 0 Dokumentacje Projektowa oraz dane geodezyjne przekazane przez Inspektora Nadzoru, przy
wykorzystaniu osnowy geodezyjnej okreslonej w Dokumentacji Projektowe;.

Boisko powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych (cztery narozniki).

Rzedne punktow gtéwnych boiska nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzgdnych okreslonych
w Dokumentacji Projektowe;.

Do utrwalenia punktéw w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych, rur metalowych i bolcow stalowych.

54. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawgdzi nasypow i wykopoéw na powierzchni
terenu (okreslenie granicy robo6t), zgodnie z Dokumentacja Projektowa oraz w miejscach wymagajacych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.
Do wyznaczenia krawedzi nasypow 1 wykopdw nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w
przypadku nasypdw o wysokosci przekraczajacej 1 m oraz wykopdw glebszych niz 1 m. Odleglos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy
dostosowac do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegto$¢ ta /co najmniej/ powinna odpowiadac¢ odstepowi kolejnych
przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
Dokumentacja Projektowa.

5.5. Wykonanie pomiaréw powykonawczych
W pierwszej kolejnosci nalezy pomierzy¢ wznowiona lub zatozona osnowg geodezyjna. Nastgpnie nalezy wykonac
pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukcja G-4 “Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe”, mierzac wszystkie
elementy treSci mapy zasadnicze;j.
Prace obliczeniowe nalezy wykonywac przy pomocy sprzgtu komputerowego. Whiesienie pomierzonej tresci na mape zasadnicza oraz
mapg ewidencji gnuntdow prowadzonych technikami tradycyjnymi nalezy wykona¢ metoda klasyczna (kartowanie i kreslenie reczne) lub
przy pomocy automatow kreslacych (ploterow).
Wykonanga dokumentacje geodezyjna i kartograficzng nalezy skompletowac zgodnie z przepisami Instrukcji 0-3
“Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej”, z podziatem na:
1) dokumentacjg techniczng przeznaczong dla Zamawiajacego,
2) dokumentacjg techniczng przeznaczona dla osrodka dokumentacji.
Sposob skompletowania dokumentacji, o ktdrej mowa w pkt.2) oraz form¢ dokumentéw nalezy uzgodnic¢ z
osrodkiem dokumentacji.
Dla Zamawiajacego nalezy skompletowaé nastgpujace materiaty:
- wtornik mapy zasadniczej uzupelniony dodatkowa trescia,
- powykonawcza mape inwentaryzacyjna,
- kopie wykazow wspotrzednych i wysokosci punktow osnowy poziomej, wysokosciowej oraz wykazy
wspotrzednych punktéw granicznych,
- kopie protokotow przekazania znakéw geodezyjnych pod ochrong,
- kopie opisow topograficznych,
- kopie szkicow polowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.



Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokos$ciowych oraz
wykonaniem pomiaréw powykonawczych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych Gtoéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii lub Glownego Geodety Kraju [2+11].

6.2. Sprawdzenie rob6t pomiarowych

Sprawdzenie robo6t pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wedlug nastgpujacych zasad:

- o$ nalezy sprawdza¢ na wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz co najmniej co
200 m na prostych,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysokosciowych w terenie oraz
wykonaniem pomiaréw powykonawczych jest 1 hektar.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

8.2. Sposéb odbioru robét

Odbidr robot zwiazanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysokosciowych w terenie rowninnym nastgpuje na
podstawie szkicow i1 dziennikoéw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru.

Odbidr robot zwigzanych z wykonaniem pomiarow powykonawczych nastepuje po przedtozeniu skompletowane;j
dokumentacji technicznej zgodnie z pkt. 5.5 n/n SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za hektar nalezy przyjmowac na podstawie szkicow i dziennikéw pomiardw geodezyjnych lub protokétu z

kontroli geodezyjnej (odtworzenie trasy) oraz po odbiorze skompletowanej dokumentacji geodezyjnej (pomiary

powykonawcze).

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych i punktow wysokosciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktoéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- wykonanie pomiaréw powykonawczych wraz z naniesieniem zmian na mapeg zasadnicza.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10. 1. Normy
1. PN-76/N-02207 Geodezja. Podstawowe nazwy, okreslenia, oznaczenia.

10.2. Inne dokumenty

Instrukcja techniczna O-1. Ogoélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjne;j i kartograficzne;.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokoséciowe.

Instrukcja techniczna K-1. Mapa zasadnicza.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne.
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Ustawa z dnia 17.05.89 - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U Nr 30, poz. 163 z pézniejszymi zmianami)



D.01.02.02  ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem n/n Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegotowej Specyfikacji Technicznej dotycza zdjecia warstwy humusu w ramach roboét
przygotowawczych wykonywanych na terenie objetym zakresem jak w pkt. 1.1 n/n SST i obejmuja:

- zdjecie warstwy humusu o $redniej grubosei 20 cm.

W przypadku wystapienia warstwy o innej miazszosci niz wymieniona, nalezy ja zebra¢ dostosowujac si¢ do warunkéw lokalnych.
1.4. OKkreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa, SST
i poleceniami Inspektora Nadzoru.Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogblne”.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
3.2 Sprzet do wykonania robét zwigzanych z usuni¢gciem humusu

Do wykonywania robot zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac:

- spycharki,

- rowniarki,

- koparki,

- samochody cigzarowe do transportu uzyskanego humusu,

- sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach, gdzie prawidtowe wykonanie robot sprzegtem
zmechanizowanym nie jest mozliwe.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2, Transport materialéw

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem rowniarek lub spycharek na pryzmy z przeznaczeniem do
humusowania.

Nadmiar humusu moze by¢ przewozony dowolnym transportem samochodowym.

S. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robét
Ogolne zasady wykonywania robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robat,
uwzgledniajace warunki w jakich wykonywane bgda roboty zwiazane ze zdjgciem humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdj¢ta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia do humusowania.
Zagospodarowanie humusu powinno by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa i wskazaniami Inspektora Nadzoru.
Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem koparek, réwniarek lub spycharek. W wyjatkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidtowego wykonania rob6t (zmienna grubo$é



warstwy humusu) nalezy dodatkowo stosowaé reczne wykonanie robét jako uzupehienie prac wykonywanych
mechanicznie.

Warstweg humusu nalezy zdjac¢ z powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych w
Dokumentacji Projektowej lub wskazaniach Inspektora Nadzoru.

Humus nalezy zdja¢ na pelna glebokos¢ jego zalegania okre§lona w Dokumentacji Projektowej lub wskazana przez
Inspektora Nadzoru na roboczo, wedtug faktycznego stanu wystgpowania. Stan faktyczny bgdzie stanowit podstawg
do rozliczenia czynnoS$ci zwiazanych ze zdj¢ciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach.

Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawcg tak dobrane aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy i zaggszczaniem. Nie nalezy zdejmowaé¢ humusu w czasie
intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby uniknaé¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem
nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci roboét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Kontrola jakoSci robét zwiazanych ze zdjeciem humusu

Sprawdzenie jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu z powierzchni pasa robot
ziemnych, zgodnie z Dokumentacja Projektowa i wskazaniami Inspektora Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu jest 1 m? (metr kwadratowy), na podstawie
Dokumentacji Projektowej i pomiaréw w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

8.2. Sposéb odbioru robét

Roboty objgte niniejsza SST podlegaja odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, ktory powinien by¢
dokonany po wykonaniu zdjgcia warstwy humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy.

Inspektor Nadzoru oceni wyniki pomiaréw przedtozonych przez Wykonawce zgodnie z niniejsza SST.

W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektor Nadzoru ustali zakres robot poprawkowych do wykonania, a
Wykonawca wykona je na wlasny koszt w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnos¢ za 1 m?* zdjetego humusu nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jakoci robot.
Cena jednostkowa wykonania robdt obejmuje zdjgcie humusu na petna glebokos¢ jego zalegania wraz z
hatdowaniem w pryzmy i odwiezieniem na odktad nadmiaru humusu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
l. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

D-01.02.04 ROZBIORKI ELEMENTOW_ DROG, OGRODZEN I PRZEPU-
STOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem n/n Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot

zwiazanych z rozbiorka elementow drog, ogrodzen i przepustoéw w ramach budowy ul. 11-go Listopada w
Suwatkach.



1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n SST dotycza rozbiorki elementdw drdg, ogrodzen i przepustow i obejmuja:
a) rozebranie nawierzchni z plytek chodnikowych;
b) rozebranie nawierzchni z betonowej kostki brukowej;

14. Okreslenia podstawowe

Okreélenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogélne warunki dotyczace robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa, SST
i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wymagania ogoélne dotyczace robét podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Wymagania ogoélne dotyczace sprzetu
Wymagania og6lne dotyczace sprz¢tu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2 Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robo6t zwiazanych z rozbiorka elementow drdg i ogrodzen nalezy stosowac:

- spycharki,

- Tadowarki,

- koparki,

- samochody ciezarowe,

- mioty pneumatyczne i inne.

Drobne roboty mozna wykonywac recznie przy zastosowaniu prostych narzedzi pomocniczych.
Sprzet zastosowany do robdt rozbidrkowych powinien uzyskaé akceptacjg Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialéw z rozbiorki
Materiaty z rozbiorki nalezy przewozic transportem samochodowym na miejsce zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robét
Ogolne zasady wykonywania robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Wykonanie rozbiorki

Podbudowg z kruszywa nalezy usuwa¢ mechanicznie w sposob okreslony w Dokumentacji Projektowej lub przez
Inspektora Nadzoru.

W przypadku nawierzchni z kostki brukowej betonowej, kraweznikéw, obrzezy i znakéw drogowych dopuszeza sig reczne
prowadzenie prac rozbidrkowych z wykorzystaniem prostych urzadzen pomocniczych.

Wszystkie elementy nadajace si¢ do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbgdnych
uszkodzen.

Uzyskany gruz, bezuzyteczne elementy i materiaty nie nadajace si¢ do wbudowania, o ile Zamawiajacy nie
zastrzeze tego w umowie, nalezy przewiez¢ w miejsce do tego przeznaczone zgodnie z ustawa o odpadach.
Ewentualne doty (wykopy) nalezy wypekni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i
zaggsci¢ zgodnie z wymaganiami normy PN-S-02205 “Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania’

[1].
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

i)

6.1. Ogélne zasady kontroli jakos$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola prawidlowos$ci wykonania robét rozbiérkowych



Sprawdzenie jako$ci robdt polega na sprawdzeniu kompletnos$ci wykonanych rob6t rozbidorkowych oraz
uszkodzenia elementow przewidzianych do powtoérnego wykorzystania.

Zaggszczenie gruntu wypelniajacego doty po usunigtych elementach powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania
okreslone w normie PN-S-02205 [1].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z rozbiorka jest:
- dlapodbuddw i nawierzchni - 1 m? (metr kwadratowy),

- dlakrawgznikow iobrzezy - 1 m (metr),

- dlaznakow drogowych -1 szt. (sztuka).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

8.2. Sposéb odbioru robét
Roboty objete niniejsza SST obejmuja:
- odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,

- odbidr ostateczny,
zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za 1 m? podbudowy i nawierzchni, za 1 m kraweznika, obrzeza, za 1 szt. znaku drogowego zostanie
dokonana na podstawie obmiaru i oceny jakosci rob6t w oparciu o pomiary i badania.

Cena jednostkowa wykonania robét obejmuje:

a) dlarozbiorki warstw podbudowy i nawierzchni :

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

- rozebranie lub zerwanie nawierzchni /podbudowy,

- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrki,

- wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

Uwaga: W cenie jednostkowej robot rozbiérkowych nalezy uwzglednié¢ ewentualne optaty zwiazane z przyjgciem
odpadu na wysypisko $Smieci.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
2. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

D.02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH I+V KAT.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem n/n Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
zwiazanych z wykonaniem wykopow.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w n/n SST dotycza wykonania robot ziemnych w wykopach i obejmuja:
- mechaniczne wykonanie wykopow w gruncie kat. I+V, z transportem urobku na nasyp lub odktad.



14. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Glebokosé wykopu - r6znica rzednej terenu i 1zednej robdt ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.

1.4.2.  Wykop plytki - wykop, ktorego gleboko$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.3.  Wykop sredni - wykop, ktorego gleboko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.4.  Wykop gleboki - wykop o glebokosci ponad 3 m.

1.4.5.  Odklad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwiazanych z trasg
drogowa.

Pozostale okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST

D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, SST oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne dotyczace materialéw
Wymagania ogoélne dotyczace materialoéw podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Charakterystyka i podzial gruntéw wystepujacych w wykopach
Podstawe podziatu gruntdow na kategorie pod wzgledem trudnosci ich odspajania oraz przecigtne wartosci ggstosci

objgtosciowej gruntdow w stanie naturalnym oraz wspotczynnikow spulchnienia nalezy przyjmowac na podstawie
normy PN-S-02205 [11].

2.3. Warunki wykorzystania gruntéw z wykopu

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ w maksymalnym stopniu wykorzystane przez Wykonaweg do budowy
nasypow, zgodnie z Dokumentacja Projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

Okreélenie gruntéw pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypoéw nalezy przyjmowac wg tablicy 2 zawartej w
PN-S-02205 [11].

W czasie trwania robot ziemnych, Wykonawca powinien przeprowadza¢ badania laboratoryjne gruntéw pozyskanych z wykopow celem
okreslenia ich przydatnosci do budowy nasypow zgodnie z PN-S-02205 [11].

Grunty nieprzydatne do budowy nasypoéw powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na odktad zgodnie z pkt.
5.2.3. n/n SST.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogblne”.

3.2. Sprzet do robo6t ziemnych

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazac si¢ mozliwoscia korzystania z
nastepujacego sprzetu do:

@Modspajania i wydobywania gruntow (koparki, tadowarki),

-jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, rowniarki),

-transportu mas ziemnych (samochody samowyladowcze i skrzyniowe),

—sprzgtu zagegszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2, Transport gruntu pozyskanego z wykopéw

Wybbr srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu (materiahu), jego objgtoscei,
technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu. Wydajnos¢ srodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana
do wydajnosci sprzetu uzywanego do wykonania wykopow.

5. WYKONANIE ROBOT



5.1. Ogolne zasady wykonywania robédt

Ogolne zasady wykonywania robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akeeptacii projekt organizacji, harmonogram robét, uwzgledniajace wszystkie
warunki, w jakich beda wykonywane wykopy.

5.2. Zasady prowadzenia robot

5.2.1. Odwodnienie pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen stanowiacych elementy systemow odwadniajacych, ujetych w Dokumentacji Projektowej, Wykonawca
powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonac urzadzenia, ktére zapewnia odprowadzenie wod opadowych poza obszar robot
ziemnych, tak aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania
wykopow, aby powierzchniom gruntu nadawac w calym okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie.

Jezeli wskutek zaniedbania Wykonawcey grunty ulegna nawodnieniu, ktore spowoduje ich dlugotrwala nieprzydatnos¢, Wykonawca ma
obowiazek usunigeia tych gruntdw 1 zastapienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek oplat ze strony Zamawiajacego
zate czynnosci, jak rtéwniez za dowieziony grunt.

5.2.2. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopéw musi umozliwia¢ ich prawidlowe odwodnienie w calym okresie trwania robot.
Wykonanie wykopoéw powinno postgpowac w kierunku podnoszenia sig niwelety.

W czasie 1obot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podhuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odplyw
wod zwykopu, zgodnie z Dokumentacja Projektowa i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wody opadowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robdt ziemnych.

5.2.3. Wpykonanie wykopow

Wykopy powinny by¢ wykonywane w takim okresie, aby po ich zakonczeniu mozna byto przystapi¢ do
wykonywania przewidzianych w nich rob6t budowlanych.

Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do budowy
nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajacy ich wymieszanie.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypdw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp. W miejscu wbudowania nalezy
zapewniC pracg sprzetu gwarantujacego roztozenie i zageszezenie gruntu zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowej 1 SST
D.02.03.01. O ile Inspektor Nadzoru dopusci czasowe sktadowanie gruntdw, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiemym
zawilgoceniem. Jezeli grunt jest zamarznicty, nie nalezy odspaja¢ go do glebokosci okolo 0,5 m powyzej projektowanych rzednych robot
ziemnych,

Grunty nieprzydatne do wbudowania w nasyp nalezy odwiez¢ na odkiad na migjsce zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

W odleglo$ci mniejszej niz 1,5 m od urzadzen podziemnej infrastruktury technicznej (kable, rarociagi), roboty nalezy prowadzi¢ recznie, z
zachowaniem szczegolnej ostroznosci.

Wymiary wykopow powinny by¢ dostosowane do sposobu ich wykonywania, gltebokosci, rodzaju gruntu, poziomu
wody gruntowej oraz koniecznosci i mozliwosci zabezpieczenia $cian wykopu.

W przypadku zastosowania zabezpieczenia Scian wykopu, nalezy uwzgledni¢ w szerokosci dna wykopu dodatkowo wymiary konstrukcji
zabezpieczajace) oraz swobodna przestrzen na pracg ludzi pomigdzy zabezpieczeniem Sciany wykopu a wykonywanym w wykopie
elementem (np. przepust). Przestrzen ta powinna wynosi¢ nie mniej niz 0,60 m, a w przypadku $cian izolowanych nie mniej niz 0,80 m.
Moateriaty zastosowane do wykonania zabezpieczenia i rodzaj konstrukgji zabezpieczajacej powinny by¢ uzgodnione z Inspektorem Nadzoru.
Wykopy nalezy wykonywac¢ z zachowaniem wymagan dotyczacych doktadnosci, okreslonych w pkt. 5.2.6.
Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzonych robot, a
naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich podcigcia lub innych
odstepstw od Dokumentacji Projektowej obciaza Wykonawce robdt ziemnych.

5.2.4. Wymagania dotyczqce zageszczenia
Wskaznik zaggszczenia gruntéw I; okreslony wg BN-77/8931-12 [10], nie moze by¢ mniejszy niz.:

Strefa korpusu

Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
Na gtebokosci od 20 do 50 cm

od powierzchni podtoza 1,00

Jako kryterium zastgpcze oceny wymaganego zaggszczenia gruntow, dla ktorych trudne jest pomierzenie wskaznika

zageszczenia, nalezy przyjmowaé warto$¢ wskaznika odksztatcenia I, wg zatacznika B normy PN-S-02205 [11],

réwnego stosunkowi odksztalcenia wtornego E, do pierwotnego E,.

Wskaznik odksztatcenia I, nie powinien by¢ wigkszy niz:

- dla zwirow, pospotek i piaskow : 2,2,

- dla gruntéw drobnoziarnistych o rownomiernym uziarnieniu (pyty, gliny pylaste, gliny zwigzte, ity) : 2,0,

- dla gruntdow roznoziarnistych (zwiry gliniaste, pospotki gliniaste, pyly piaszczyste, piaski gliniaste, gliny
piaszczyste, gliny piaszczyste zwigzle) : 3,0.



Catosciowej oceny cech nosnosci warstwy gruntu dokonuje si¢ na podstawie pomiaru wtdérnego modutu
odksztatcenia E,, za pomoca obcigzenia statycznego ptyta o $rednicy 300 mm.

‘Wymagane minimalne wartosci wtomego modutu odksztalcenia E, nalezy przyjmowac wg PN-S-02205 [11].

Jezeli grunty rodzime w wykopach nie maja wymaganego zaggszczenia, to przed utozeniem nastgpnych warstw
konstrukeji nawierzchni nalezy je dogesci¢ celem uzyskania wymaganej no$nosci warstwy gruntu.

5.2.5. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu, o ile grubo$¢ warstwy gruntu (nadktadu) powyzej
rz¢dnych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Naprawa uszkodzen powierzchni rob6t ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkow
obciaza Wykonawcg robdt ziemnych.

5.2.6. Doktadnosé wykonania wykopow

Dopuszcza si¢ nastepujace tolerancje:

- wymiary wykopu w planie nie moga r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm i -5 cm, a krawedzie dna wykopu
nie powinny mie¢ wyraznych zataman,

roznica w stosunku do projektowanych rzednych rob6t ziemnych nie moze przekracza¢ +1 cmi-3 cm,

—pochylenie skarp wykopu nie moze r6znic si¢ od projektowanego o wigeej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem kata,

@Mmaksymalna glebokos¢ wklesnieé na powierzchni skarp wykopu nie moze przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tata 3 m.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogdlne kontroli jakoSci robot

Zasady ogolne kontroli jakosci robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Przed przystapieniem do robot ziemnych Wykonawca powinien sprawdzi¢ prawidtowos¢ wykonania robot
pomiarowych i przygotowawczych.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania wykopéw

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnos$ci z wymaganiami SST podanymi w pkt.
5.2.1 1 pkt. 5.2.2 oraz Dokumentacja Projektowa.

Szczegbdlng uwagg nalezy zwrdci¢ na wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych.

6.2.2.  Sprawdzenie jakosci wykonania robot

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okreslonymi w n/n SST oraz
w Dokumentacji Projektowe;.

W czasie kontroli szczegdlng uwagg nalezy zwrocic na:

a)  odspajanie gruntdéw w sposob nie pogarszajacy ich whasciwosci,

b)  zapewnienie statecznosci skarp,

¢)  odwodnienie wykopoéw w czasie wykonywania robot 1 po ich zakonczeniu,

d)  dokladno$¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykonczenie),

ezageszcezenie gomej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w pkt.5.2.4.

6.3. Badania w czasie odbioru wykopow

6.3.1.  Sprawdzenie dokumentow kontrolnych

Sprawdzenie dokumentéw kontrolnych dotyczy:

a)  oznaczen laboratoryjnych,

b)  dzennikéw budowy,

¢)  dziennikéw laboratorium Wykonawcy,

d)  protokétow odbiordw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Do odbioru Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezacej kontroli jako$ci robot.

6.3.2.  Sprawdzenie szerokosci korpusu ziemnego

Sprawdzenie przeprowadza sig z zastosowaniem tasmy, szablonu lub laty, w odstgpach co 100 m na prostych, co 50
m na tuku, a takze w miejscach, ktore budza watpliwosci.

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie moga przekraczac¢ warto$ci
dopuszczalnych, podanych w pkt.5.2.6.

6.3.3. Sprawdzenie rzednych powierzchni korpusu ziemnego
Pomiar przeprowadza si¢ z zastosowaniem niwelatora z czgstotliwoscia wg pkt. 6.3.2.

Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie moga przekracza¢ wartodei dopuszezalnych, podanych w pkt. 5.2.6.

6.3.4. Sprawdzenie pochylenia skarp
Sprawdzenie przeprowadza si¢ z zastosowaniem szablonu, faty i poziomicy lub niwelatora z czgstotliwosciawg — pkt. 6.3.2.



Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie moga przekracza¢ wartosei dopuszezalnych, podanych w pkt. 52.6.

6.3.5. Sprawdzenie rownosci powierzchni korpusu
Sprawdzenie przeprowadza si¢ z zastosowaniem taty o dlugosci 3 m. z czgstotliwo$cia wg pkt. 6.3.2.

Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie moga przekracza wartosci dopuszezalnych, podanych w pkt. 52.6.

6.3.6.  Sprawdzenie spadku podluinego powierzchni korpusu

Kontrolg spadkéw podluznych nalezy oprzeé na ocenie rz¢gdnych wysokos$ciowych, pomierzonych niwelatorem z
czestotliwoscia podana w pkt. 6.3.2.

Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie moga przekracza wartosci dopuszezalnych, podanych w pkt. 52.6.

6.3.7.  Sprawdzenie zageszczenia i nosnosci gruntow

Sprawdzenie zaggszczenia gruntow przeprowadza si¢ na podstawie wynikow badan wykonanych z czgstotliwoscia
minimum jeden raz w trzech punktach na 1500 m? powierzchni oraz w miejscach wskazanych przez Inspektora
Nadzoru.

Czestotliwos¢ badan wtdmego modutu odksztateenia E, sprawdzanej warstwy powinna by¢ nie mniejsza, niz jeden raz w trzech punktach
na 2000 m? powierzchni, a dodatkowo w migjscach wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogélne dotyczace obmiaru roboét
Wymagania ogoélne dotyczace obmiaru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 m® (metr sze§cienny) wykonanych robot w wykopach na podstawie pomiaréw w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

8.2. Rodzaje odbioréw

Odbior robot ziemnych w wykopach dokonywany jest na zasadach odbioru robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu zgodnie z wymaganiami podanymi w SST D.M.00.00.00.

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres robot poprawkowych do wykonania, a Wykonawca wykona je na
wiasny koszt w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Platno$¢ za 1 m* wykonanych wykopow nalezy przyjmowac na podstawie obmiaru i oceny jako$ci robot w oparciu
o wyniki pomiaréw i badan laboratoryjnych.
Cena wykonania robot obejmuje:
f)  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- wykonanie wykopu z transportem gruntu na nasyp / odklad,
- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu i skarp zgodnie z Dokumentacja Projektowa,
- zaggszezenie powierzchni wykopu,
- przeprowadzenie wymaganych pomiarow i badan laboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.  PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

2. PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

3. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

4.  PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci bierne;j.

5. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy
odbiorze

6. PN-B-06714/28  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda bromowa.

7.  BN-64/8931-02  Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni i podloza przez



obciazenie ptyta.
8. BN-75/8931-03  Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntéw do celéw drogowych i lotniskowych.

9. BN-70/8931-05  Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika no$nosci gruntu jako podtoza nawierzchni
podatnych.

10. BN-77/8931-12  Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

11.  PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

12.  PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.

10.2. Inne dokumenty

13.  Wykonanie i odbidr robdt ziemnych dla drog szybkiego ruchu. Instytut Badawczy Drog i Mostow, Warszawa,
1978.
14. Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni Podatnych - IBDiM, 1997

D.02.03.01 WYKONANIE NASYPOW.

L WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem nasypow .

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w n/n SST maja zastosowanie przy wykonywaniu nasypow na terenie objetym zakresem z pkt. 1.1

14. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wysokos¢ nasypu - réznica rzg¢dnej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu.

1.4.2.  Dokop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdw, potozone poza pasem robot drogowych.

1.4.3. Wskazinik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wedtug
wzoru:

Jo)

Ij=Fd
pds

gdzie:

Pa . gestos¢ objetosciowa szkieletu zaggszezonego gruntu [Mg/m?],

Pas maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w
normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [3], stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w
robotach ziemnych, badana zgodnie z norma BN-77/8931-12 [10] [Mg/m?].

Pozostale okreslenia sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST
D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za. ich zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne dotyczace materialéw
Wymagania ogoélne dotyczace materialéw podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Materialy do budowy nasypéw

Do wznoszenia nasypow nalezy stosowac wylacznie grunty i materialy przydatne do tego celu, ktore spehniaja szczegdtowe wymagania
zawarte w normie PN-S-02205 [11] i s akceptowane przez Inspektora Nadzoru.



Akceptacja powinna nastgpowac na biezaco, w czasie trwania robdt ziemnych, na podstawie przedkiadanych przez Wykonaweg wynikow
badan laboratoryjnych.

W przypadku stosowania materialéw o ograniczonej przydatnosci Wykonawca ma obowiazek uwzglednienia wszystkich zastrzezen
dotyczacych technologii i dopuszczonych miejsc wbudowania tych materiatow, okreslonych w nommie PN-S-02205 [11] tablica 2/.

Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub materiaty nieprzydatne, albo nie uwzgledni zastrzezen dotyczacych
materiatéw o ograniczonej przydatnosci, okreslonych w SST lub przez Inspektora Nadzoru, to wszelkie takie cze$ci
nasypu zostang przez Wykonawce na jego koszt usunigte i wykonane powtornie z materialow o odpowiednich
wlasciwosciach.

2.2.1 Grunty uzyskane z wykopow
Zgodnie z Dokumentacja Projektowa i SST D.02.01.01 grunty uzyskane z wykopdw na trasie drogi beda
wykorzystane do budowy nasypoéw po wykonaniu badan laboratoryjnych i akceptacji Inspektora Nadzoru.
2.2.2. Grunty uzyskane z dokopow
Zgodnie z Dokumentacja Projektowa, grunt niewysadzinowy kat.I<II do wykonania nasypoéw nalezy uzyskac z
dokopu.
Grunty niewysadzinowe z dokopu powinny posiada¢ nastgpujace wasciwosci podane w normie PN-S-02205 [11]:
a)  zawartosC czastek wg PN-B-04481:

- <0075 mm-<15%,

- £0,02 mm - < 3%,
b)  kapilamo$¢ biema /Hkb/ wg PN-B-04493 < 1,0 m
c¢)  wskaznik piaskowy /WP/ wg BN-64/8931-01 > 35.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogoélne dotyczace sprzetu

Wymagania ogoélne dotyczace sprzgtu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
wiasciwos$ci gruntu zardwno w miejscu jego naturalnego zalegania, jak tez w czasie odspajania, transportu,
wbudowania i zaggszczania.

3.2. Sprzet do wykonania nasypow

Do wykonania nasyp6éw nalezy stosowac:

- koparki,

- spycharki,

- rowniarki samojezdne,

- walce ogumione i stalowe, wibracyjne i statyczne,

- plyty wibracyjne.

Sprzet uzywany w robotach ziemnych powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i uzyska¢ akceptacj¢ Inspektora
Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogoélne dotyczace transportu
Wymagania ogoélne dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2, Transport przy wykonywaniu nasypow

Wybdr srodkéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu, jego objgtosci, technologii odspajania i
zatadunku oraz od odleglosci transportu.

Wydajnos¢ srodkdw transportowych powinna by¢ dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do wbudowania gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robdt

Ogolne zasady wykonywania robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akeeptacii projekt organizacji i harmonogram robdt, uwzgledniajace warunki w jakich
prowadzone beda roboty przy wykonywaniu nasypow.

5.2. Wykonanie nasypow
5.2.1.  Przygotowanie podloZa

Przed przystapieniem do budowy nasypow nalezy w obrebie ich podstawy zakonczy¢ roboty przygotowawcze okreslone w SST
D.01.01.01,D.01.02.01,D.01.02.02, D.01.02.03 i D.01.02.04.

5.2.2. Wybor gruntow do wykonania nasypow
Wybor gruntéw do wykonania nasypow powinien by¢ dokonany z uwzglednieniem zasad z pkt. 2.2.



5.2.3.  Zasady wykonania nasypow

5.2.3.1. Ogdlne zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny by¢ wykonywane przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podtuznego, zgodnie z

Dokumentacja Projektowa i ewentualnymi zmianami wprowadzonymi przez Inspektora Nadzoru.

W celu zapewnienia statecznosci nasypow i ich rownomiemego osiadania nalezy przestrzegac nastgpujacych zasad:

a)  Nasypy nalezy wykonywac metoda warstwowa z gruntow przydatnych do budowy nasypow. Nasypy powinny by¢ wznoszone
rownomiernie na catej szerokosci.

b)  Grubos¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zalezno$ci od rodzaju gruntu i sprzgtu uzywanego do
zageszezania. Przystapienie do uktadania kolejnej warstwy nasypu moze nastapic dopiero po stwierdzeniu prawidlowego
wykonania warstwy poprzednie;.

¢)  Grunty o roznych wiasciwosciach nalezy uktadaé w oddzielnych warstwach, o jednakowej grubosci na calej szerokosci nasypu.
Grunty spoiste nalezy wbudowywac w dolne, a grunty niespoiste w gorme warstwy nasypu.

d)  Warstwy gruntu przepuszczalnego nalezy uktadaé poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnego ze spadkiem gomej
powierzchni okoto 4% =+ 1%. Uksztattowanie powierzchni warstwy powinno uniemozliwia¢ lokalne gromadzenie si¢ wody.

e)  Gome warstwy nasypu o grubosci co najmniej 0,5 m nalezy wykonaé z gruntdw niewysadzinowych, o wskazniku
rdznoziamistosci nie mnigjszym niz 5 i wspdlezynniku filtracji k 10>6x10 m/s, w razie braku takiego gruntu nalezy goma
warstwe ulepszy¢ spoiwem (cementem, wapnem lub aktywnymi popiotami).

5.2.3.2. Wykonywanie nasypow w niekorzystnych warunkach atmosferycznych

W okresie deszczow 1 mrozow, nasypy zaleca si¢ wykonywac jedynie z gruntow i materiatdw przydatnych bez zastizezen wg tablicy 2 zawartej
w PN-S-02205[11].

Nie nalezy wbudowywac grantéw o nadmiemej wilgotnosci (W>W, ), zZamarznigtych albo przemieszanych ze $niegiem lub lodem.

5.2.3.3. Poszerzenie nasypu

Przy poszerzaniu istniejacego nasypu nalezy wykonywac w jego skarpie stopnie o szerokosci 1+2,5 metra. Spadek
gornej powierzchni stopni powinien wynosi¢ 4% + 1% w kierunku zgodnym z pochyleniem skarpy.

Wycigcie stopni obowiazuje zawsze przy wykonywaniu styku dwoch przylegtych czesci nasypu, wykonywanych z
gruntéw o réznych wiasciwosciach lub w réznym czasie.

5.24.  Zageszczanie gruntu.

Kazda warstwa gruntu powinna by¢ zaggszczona jak najszybciej po jej roztozeniu z zastosowaniem sprzgtu
odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych warunkow.

Wymagana wilgotno$¢ zaggszczanego gruntu, procedurg zaggszczania i grubo$é warstw nalezy okresli¢
doswiadczalnie podczas probnego zaggszczania stosowanym sprzgtem.

Rozlozone warstwy gruntu nalezy zaggszcza¢ od krawedzi nasypu w kierunku jego osi. Kolejna warstwg gruntu
mozna uktada¢ po stwierdzeniu uzyskania wymaganych parametréow juz utozonej warstwy.

Uzyskanie przez grunty w budowli ziemnej wymaganych cech no$no$ci sprawdza si¢ przez badanie wskaznika
zageszezenia I oraz wtornego modutu odksztatcenia E,.

Oceny zaggszczenia nalezy dokonywac na podstawie wskaznika zaggszczenia .

Wskaznik zageszezenia gruntdw w nasypach, okreslony wg BN-77/8931-12 [10], nie moze by¢ mniejszy niz:

Lokalizacja

gbrna warstwa o grubos$ci 20 cm 1,00
nizej lezace warstwy nasypu do glebokosei od niwelety robdt ziemnych 1.2 m 1,00
warstwy nasypu na glebokosci od powierzchni robét ziemnych ponizej 1,2 m 0,97

Na skarpach powierzchniowa warstwa gruntu grubosci do 20 cm powinna mie¢ wskaznik zageszezenia I,> 0,95.

Jako kryterium zastgpcze oceny wymaganego zaggszczenia gruntow, dla ktorych trudne jest pomierzenie wskaznika
zaggszczenia, nalezy przyjmowaé warto$¢ wskaznika odksztatcenia I, wg zatacznika B normy ~ PN-S-02205 [11],
réwnego stosunkowi odksztalcenia wtornego E, do pierwotnego E,.

Wskaznik odksztatcenia I, dla zwiréw, pospotek i piaskow nie powinien by¢ wigkszy niz 2,2,

Catosciowej oceny cech nosnosci warstwy gruntu dokonuje si¢ na podstawie pomiaru wtdrnego modutu
odksztatcenia E,, za pomoca obciazenia statycznego ptyta o Srednicy 300 mm. Wymagana minimalna wartos¢
wtornego modutu odksztatcenia E, zgodnie z PN-S-02205 [11] powinna wynosi¢ 120 MPa.

Jezeli badania kontrolne wykaza, ze zaggszczenie warstwy nie jest wystarczajace to Wykonawca powinien spulchnié¢
warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalnej i powtdrnie zaggscic.

Jezeli powtdrne zaggszezenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia Wykonawca powinien
usuna¢ warstwg i wbudowac nowy materiat, o ile Inspektor Nadzoru nie zezwoli na ponowienie proby
prawidlowego zaggszczenia warstwy.

5.2.5. Wilgotnosé gruntu

Wilgotno$¢ technologiczna gruntu w czasie zaggszczania powinna by¢ dostosowana do metody zaggszczania i
rodzaju stosowanego sprz¢tu.

Decydujacym kryterium jest mozliwos$¢ zaggszcezenia gruntu do wymaganego poziomu nosnosci.



W przypadku zageszczania walcami statycznymi, wilgotnos¢ powinna byc zblizona do optymalnej, oznaczonej na podstawie proby normalnej
metoda [1 11 wg PN-B-04481 [3]. Odchylenie od wilgotnosci optymalnej nie powinno przekracza¢ +2% (dla gruntow niespoistych).

W przypadku uzycia sprzetu wibracyjnego zalecana jest wilgotno$¢ mniejsza od optymalnej, ustalona na podstawie wstepnych prob.
Urzadzeniami wibracyjnymi grunty niespoiste mozna zageszczac takze w stanie powietrzno - suchym, o ile wstgpne proby dadza pozytywne
Jezeli wilgotno$e gruntu jest wyzsza od wilgotnoscei optymalnej o warto$¢ wigksza od podanych odchylen, to grunt nalezy osuszy¢ w sposob
naturalny lub ulepszy¢ przez zastosowanie dodatku spoiw. Sposdb osuszenia gruntu powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Jezeli zachodzi taka potrzeba, to zaleca si¢ zwigkszenie wilgotnos$ci gruntu przez zraszanie woda.

5.2.6. Doktadnosé¢ wykonania nasypow

Przy wykonywaniu nasypoéw obowiazuja nastgpujace wymagania:

- odchylenie sytuacyjne osi korpusu ziemnego w nasypie od osi projektowanej nie moze by¢ wigksze niz £10 cm,

- roznica w stosunku do projektowanych rzednych robdt ziemnych nie moze przekracza¢ +11-3 cm,

- szeroko$¢ korony nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz 10 cm, a krawedzie korony nie powinny mie¢
wyraznych zataman,

- nieréwnosci powierzchni korpusu mierzone tata dugosci 3 m nie moga przekraczaé £3 cm,

- pochylenie poprzeczne powierzchni korpusu nie moze r6zni¢ sig o wigeej niz 10,5% pochylenia projektowanego,

- pochylenie skarp nasypu nie moze rozni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci,

- maksymalna glgboko$¢ lokalnych wklesnieé na powierzchni skarp nasypu nie moze przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tata 3-

metrowa,
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady ogdlne kontroli jakoSci roboét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania nasypéw

6.2.1. Sprawdzenie jakosci wykonania nasypow

Sprawdzenie jako$ci wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okre§lonymi w pkt.
2.2 oraz 5.2 n/n SST i w Dokumentacji Projektowe;.

Szczegdlng uwage nalezy zwrocié na:

a)  badania przydatnosci gruntow do budowy nasypow,

badanie prawidtowosci wykonania poszczegolnych warstw nasypu,

¢)  badanie zaggszczenia nasypu,

d)  pomiary ksztaltu nasypu.

6.2.1.1. Badanie przydatnosci gruntow do budowy nasypow
Badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypow powinny by¢ przeprowadzone na probkach pobranych z kazde;j
partii przeznaczonej do wbudowania w korpus ziemny, pochodzacej z nowego zrodta, jednak nie rzadziej niz trzy
razy na kazde 3000 m’.
W kazdym badaniu nalezy okresli¢ nastepujace wlasciwosci:
- sktad granulometryczny, wg PN-B-04481 [3],
g) zawarto$C czesei organicznych, wg PN-B-04481 [3],
- wilgotnos¢ naturalna, wg PN-B-04481 [3],
- wilgotno$¢ optymalng i maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481 [3],
- granicg ptynnosci, wg PN-B-04481 [3],
- kapilarnos¢ bierna, wg PN-B-04493 [4],
- wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [14].

6.2.1.2. Badania kontrolne prawidtowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu polegaja na sprawdzeniu:

a)  prawidlowosci rozmieszczenia gruntdw o réznych wiasciwosciach w nasypie,

b)  odwodnienia kazdej warstwy,

¢)  grubosci kazdej warstwy i jej wilgotnosci przy zageszczaniu; badania nalezy przeprowadzié nie rzadziej niz 1 raz w trzech
punktach na 500 m? warstwy,

d)  przestrzegania ograniczen okreslonych w pkt. 5.2.3.2, dotyczacych wbudowania gruntoéw w okresie deszczéw i mrozow.

6.2.1.3. Sprawdzenie zageszczenia i nosnosci gruntu

Czegstotliwos¢ badan wskaznika zaggszczenia I kazdej uktadanej warstwy powinna by¢ nastgpujaca:

- dla korpusu nie mniej niz jeden raz w trzech punktach na 500 m? zageszczanych warstw nasypu,

- dodatkowo w miejscach wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Zaggszczenie gruntu nalezy ocenia¢ stosujac metodg porownania poszczegdlnych wynikéw badan z wymaganiami
w pkt. 5.2.4.
Czgstotliwos¢ badan wskaznika odksztalcenia I, nalezy przyjmowac jak dla wskaznika I.



Nosnos¢ gruntu na podstawie pomiaru wtornego modutu odksztalcenia E, nalezy sprawdzi¢ dla warstwy
powierzchniowej podtoza nawierzchni, najwyzszej warstwy robot ziemnych oraz ewentualnie glgbszych warstw, na
zadanie Inspektora Nadzoru.

Czestotliwos¢ badan wtdmego modutu odksztatcenia E, sprawdzanej warstwy powinna by¢ nie mniejsza, niz jeden raz na trzech punktach
na 2000 m?* powierzchni, a dodatkowo w miejscach wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

6.2.1.4. Pomiary ksztaltu nasypu

Pomiary ksztattu nasypu obejmuja kontrole:

- prawidtowosci wykonania skarp,

- szerokosci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami dotyczacymi
pochylen i doktadno$ci wykonania skarp, okreslonymi w Dokumentacji Projektowej oraz w  pkt. 5.2.6.
Sprawdzenie szeroko$ci korony korpusu polega na poréwnaniu szerokosci korony korpusu na poziomie
wykonywanej warstwy gruntu z szerokos$cia wynikajaca z wymiarow geometrycznych korpusu, okre§lonych w
Dokumentacji Projektowe;j.

6.3. Badania w czasie odbioru nasypow.

6.3.1. Sprawdzenie dokumentow kontrolnych
Sprawdzenie dokumentoéw kontrolnych dotyczy:

a)  oznaczen laboratoryjnych,

b)  dzennika budowy,

¢)  dziennikéw laboratorium Wykonawcy,

d)  protokotow odbiordw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

6.3.2. Sprawdzenie szerokosci korpusu ziemnego

Sprawdzenie przeprowadza sig z zastosowaniem tasmy, szablonu, taty, w odstgpach co 100 m na prostych, co 50 m
na luku, a takze w miejscach, ktore budza watpliwosci.

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie moga przekraczac¢ warto$ci
dopuszczalnych, podanych w pkt. 5.2.6.

6.3.3. Sprawdzenie rzednych powierzchni korpusu ziemnego
Pomiar przeprowadza si¢ z zastosowaniem niwelatora z czgstotliwoscia wg pkt. 6.3.2.

Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie moga przekracza¢ wartodei dopuszezalnych, podanych w pkt. 5.2.6.

6.3.4. Sprawdzenie pochylenia skarp

Sprawdzenie przeprowadza si¢ z zastosowaniem szablonu, taty i poziomicy lub niwelatora z czgstotliwoScia wg pkt.
6.3.2.

Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie moga przekracza wartosci dopuszezalnych, podanych w pkt. 52.6.

6.3.5. Sprawdzenie rownosci powierzchni korpusu
Sprawdzenie przeprowadza sig z zastosowaniem taty o dtugosci 3 m. z czgstotliwoscia wg pkt. 6.3.2.

Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie moga przekracza wartosei dopuszezalnych, podanych w pkt. 52.6.

6.3.6.  Sprawdzenie spadku podluinego powierzchni korpusu
Kontrolg spadkéw podluznych nalezy oprzeé na ocenie rz¢gdnych wysokos$ciowych, pomierzonych niwelatorem z
czestotliwoscia podana w pkt. 6.3.2.

Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie moga przekracza wartosci dopuszezalnych, podanych w pkt. 52.6.

6.3.7. Sprawdzenie zageszczenia gruntow
Sprawdzenie przeprowadza si¢ na podstawie wynikéw podanych w dokumentach kontrolnych oraz przez
przeprowadzenie wyrywkowych badan bezposrednich.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogélne dotyczace obmiaru robét

Wymagania ogoélne dotyczace obmiaru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa rob6t zwiazanych z wykonaniem nasypdw jest 1 m® (metr szedcienny) i uwzglednia elementy
sktadowe obmierzane wg innej jednostki: plantowanie skarp nasypow w m? (metrach kwadratowych).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

8.2. Rodzaje odbioréw



Odbior robot ziemnych dokonywany jest na zasadach odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu zgodnie z
zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00.

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres robot poprawkowych do wykonania, a Wykonawca wykona je na
wiasny koszt w ustalonym terminie.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za 1 m* wykonanych nasypow nalezy przyjmowac na podstawie obmiaru i oceny jako$ci robot w oparciu o

wyniki pomiaréw i badan laboratoryjnych.

Cena wykonania nasypoéw obejmuje:

- prace pomiarowe,

- wbudowanie dostarczonego gruntu warstwami wraz z zageszczeniem zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowej i
SST,

- profilowanie powierzchni nasypu z nadaniem im spadkow i pochylen zgodnych z Dokumentacja Projektowa i SST,

- odwodnienie terenu robot,

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych dotyczacych w szczegdinosci wiasciwosci wbudowanych
gruntéw, wskaznika zageszczenia poszezegdlnych warstw nasypu, badania nosnosci.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.  PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

2. PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

3. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

4.  PN-B-04493 Oznaczanie kapilarmosci bieme;.

5. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy
odbiorze.

6. PN-B-06714/28  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci siarki metoda bromowa.

7. BN-64/8931-02  Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztatcenia nawierzchni i podtoza przez
obciazenie plyta

8. BN-75/8931-03  Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntéw do celow drogowych i lotniskowych.

9. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika no$nosci gruntu jako podtoza nawierzchni
podatnych.

10. BN-77/8931-12  Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

11.  PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

12.  PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.

13.  BN-76/8950-03  Badania hydrologiczne. Obliczanie wspotczynnika filtracji gruntéw sypkich na
podstawie uziarnienia i porowatosci.
14. BN-64/8931-01  Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.

10.2. Inne dokumenty
15.  Wykonanie i odbior robot ziemnych dla drog szybkiego ruchu. Instytut Badawczy Drog i Mostow, Warszawa, 1978
16. Katalog Typowych Konstrukeji Nawierzchni Podatnych i Potsztywnych - IBDiM, 1997

D.04.01.01 KORYTO WRAZ 7Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM
PODIL.OZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem koryta z profilowaniem i zaggszczaniem podloza.

1.2. Zakres stosowania SST



Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1 .

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej dotyczace wykonania koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem
podtoza obejmuja:

- wykonanie profilowania i zaggszczenia podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni.

Lokalizacja wg Dokumentacji Projektowe;.

14. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podloze - grant rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania.

1.4.2.  Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukeji nawierzchni.

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST oraz z zaleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogblne”.

3.2 Sprzet do wykonania robot

Do wykonania profilowania i zaggszczania podloza nalezy stosowac:

- rowniarki,

- spycharki uniwersalne z ukosnie ustawionym lemieszem,

- drobny sprzet reczny do profilowania recznego, w miejscach gdzie inny sprzet nie moze miec zastosowania,

- walce statyczne 1 wibracyjne dostosowane do wielkosci zaggszezanej powierzchni,

- ubijaki mechaniczne, ptyty wibracyjne do zastosowania w miejscach trudnodostepnych dla wigkszego sprzgtu
lub inny sprz¢t zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Przed rozpoczgciem robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram robét, uwzgledniajace wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty zwiazane z
profilowaniem i zaggszczaniem podtoza.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapic¢ do profilowania i zaggszczenia podtoza bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwiazanych z
wykonaniem warstw nawierzchni. Wezedniejsze przystapienie do wykonania profilowania i zaggszczania podtoza, jest mozliwe
wylacznie za zgoda Inspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany, niezwiazany bezposrednio z wykonaniem
pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zageszczanie podloza (koryta)

Przed rozpoczeciem robot nalezy wytyczy¢ potozenie podtoza podlegajacego profilowaniu i zaggszczaniu. Sposob
wytyczenia powinien umozliwia¢ wyprofilowanie i zaggszczenie podioza i uktadanych na nim warstw nawierzchni z tolerancjami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, SST lub przez Inspektora Nadzoru.

Paliki do kontroli uksztattowania podtoza w planie i profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane, odpowiednio
zamocowane i utrzymywane w czasie robot przez Wykonawcg.

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen. Nalezy
usunac btoto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu zawilgoceniu.



Jezeli rzedne podtoza przed profilowaniem nie wymagaja dowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, to przed przystapieniem do
profilowania oczyszczonego podioza jego powierzchnig nalezy doggscic 3+4 przejsciami walca Sredniego stalowego, gtadkiego tub w inny
sposob zaakeeptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystgpuja zanizenia poziomu w podtozu, to Wykonawca powinien
spulchni¢ podtoze na gleboko$¢ zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru, dowiez¢é dodatkowy grunt i zagescic¢
warstwe do uzyskania odpowiedniej warto$ci wskaznika zaggszczenia.

Do profilowania podtoza nalezy stosowac sprzgt wskazany w pkt. 3 w zalezno$ci od szeroko$ci profilowanego
podtoza, trudnosci odspojenia gruntu lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego doggszczania przez watowanie lub uzycie plyt
wibracyjnych, ubijakéw mechanicznych w miejscach trudnodostgpnych dla walcow, zachowujac optymalnag
wilgotno$¢ zaggszczanego gruntu. Jakiekolwiek nierdéwno$ci powstate przy zaggszczaniu powinny by¢ naprawione
przez Wykonawcg w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Zaggszczenie podtoza nalezy kontrolowac poprzez oznaczanie wskaznika zaggszczenia [Is] zgodnie z BN-77/8931-
12 [5].

Wskazniki zaggszczenia (IS) w przypadku robot objgtych n/n SST wynosza:

Strefa korpusu

Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
Na gtebokosci od 20 do 50 cm

od powierzchni podtoza 1,00

Jako zastgpcze kryterium oceny wymaganego zaggszczenia gruntow, dla ktérych trudne jest pomierzenie wskaznika
zageszezenia, nalezy przyjmowaé wartos¢ wskaznika odksztatcenia I, wg zatacznika B do normy PN-S-02205 [6],
réwnego stosunkowi modutow odksztatcenia wtornego E, do pierwotnego E;.

Wskaznik odksztatcenia I, nie powinien by¢ wigkszy niz 2,2.

No$nos¢ podtoza:

| Wartos$¢ E, nie mniej niz [MPa] | 120

54. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwiazanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to przed przystapieniem do
uktadania kolejnej warstwy nalezy odczekaé do czasu jego naturalnego osuszenia. Jezeli zawilgocenie nastapito
wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe naprawy wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zaggszczenia wyprofilowanego
podtoza (koryta) podaje tablica 1.

Tablical. Czestotliwo$¢ badan kontrolnych

Czestotliwos¢ badan
Lp. | Wyszczegdlnienie badan Minimalna liczba badan na Maksymalna powierzchnia
dziennej dzialce roboczej przypadajaca na jedno badanie (m?)
1. | Szerokosé
Rownos¢ poprzeczna i podtuzna
Spadki poprzeczne Z czestotliwoscia gwarantujaca spelnienie wymagan przy
Rzgdne wysokosciowe odbiorze, okreslonych w pkt. 6.2.
Uksztaltowanie osi w planie
2. | Zaggszczenie, 2 600
Wilgotno$¢ gruntu
3. | Nosnos¢ podtoza min. jeden raz w trzech punktach na 2000 m? powierzchni




6.2.2. Szerokosé
Szeroko$¢ profilowanego podloza (koryta) nalezy sprawdzac co najmniej co 100 m.
Szerokos¢ profilowanego podtoza (koryta) nie moze r6znic si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cmi -5 cm.

6.2.3. Rownosé

Nieréwnosci podtuzne profilowanego podtoza (koryta) nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata co 20 metrow w kierunku
podtuznym, zgodnie z BN-68/8931-04 [4].

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata, a na odcinkach poszerzen tata o dlugosci dostosowanej do
szerokosci profilowanego podtoza, co najmniej co 100 m.

Nierownosci nie moga przekraczaé 2 cm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca faty o dugosci jak w pkt. 6.2.3 i poziomicy co najmniej co 100 m.
Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektows z tolerancja + 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Rze¢dne wysokosciowe nalezy sprawdzaé w osi jezdni i na jej krawedziach co 20 m, a na odcinkach
krzywoliniowych co 10 m.

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi wyprofilowanego podtoza (koryta) i rzgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1 cm i -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie
Uksztattowanie osi nalezy sprawdza¢ w punktach rozmieszczonych nie rzadziej niz co 100 m.
O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.

6.2.7. Zageszczenie

Wskaznik zaggszczenia wyprofilowanego podtoza (koryta) okreslony wedtug BN-77/8931-12 [5] nie powinien by¢
mnigjszy od podanego w pkt 5.3 n/n SST.

W przypadku gdy w koryto zostanie wbudowana mieszanka kruszywa stabilizowanego cementem lub wapnem jako
ulepszone podtoze, wowczas podloze (w korycie) moze spetniaé jedynie kryterium wskaznika zaggszczenia Is >
0,97.

Wilgotnos¢ w czasie zaggszezania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2].

Wilgotnos¢ gruntu podtoza powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

Warto$¢ wtdmego modutu odksztalcenia nie powinna by¢ mniejsza od podanej w pkt 5.3 n/n SST.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 m* (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego profilowanego podtoza (koryta)
zgodnie z Dokumentacja Projektowa i obmiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

8.2. Sposéb odbioru robét
Odbior profilowanego podtoza (koryta) dokonywany jest na zasadach odbioru robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu podanych w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za 1 m? profilowanego podioza (koryta) nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru po ocenie jakosci
wykonania robot na podstawie wynikow badan i pomiaréw laboratoryjnych.

Cena wykonania robot obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu,

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie,



- profilowanie podloza (dna koryta),

- zageszezenie,

- utrzymanie podtoza,

przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu.

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obciazenie plyta.

4.  BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.

5. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

6.  PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

10.2. Inne dokumenty
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa, 1997 r

D.04.04.01 PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO STABILI-
ZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z wykonaniem
podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie .

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznej dotycza wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie i obejmuja wykonanie warstwy podbudowy grubosci 20cm.

Doktadna lokalizacja wg Dokumentacji Projektowe;.

14. Okreslenia podstawowe

1.4.1.  Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu kruszywa o wiasciwie
dobranym uziarieniu, przy wilgotnosci optymalne;.

1.4.2. Podbudowa 7 kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigeej warstw zageszczonej mieszanki, ktora
stanowi warstweg no$na nawierzchni drogowe.

Pozostate okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST D.M.00.00.00

,»Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

‘Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, SST 1 poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogoélne stosowania materialéw
Warunki ogolne stosowania materiatow podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogoIne”.

2.2, Materialy do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego stab. mechanicznie

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie powinna by¢ mieszanka kruszyw
skladajaca si¢ z: piasku, mieszanki i/lub zwiru, spelniajaca wymagania n/n SST.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.



2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Do wykonania podbudowy nalezy zastosowac kruszywo o uziamieniu 0/31,5 mm.

Krzywa uziamienia mieszanki kruszywa powinna leze¢ pomigdzy krzywymi granicznymi pdl dobrego uziarnienia, podanymi w PN-S-
06102 [19].

Krzywa uziamienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej kizywej granicznej uziamienia do gomej krzywej

granicznej uziamienia na sasiednich sitach.
Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo. Frakeje kruszywa
przechodzace przez sito 0,075 mm nie powinny stanowi¢ wigeej niz 65% frakeji przechodzacych przez sito 0,5 mm.

2.2.2.

Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1. Wlasciwosci kruszyw naturalnych

Lp. Wys'.z'czegr()}nienie Wymagania Badania
wiasciwos$ci wedlug
1 Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, % (m/m.) od 2 dol0 PN-B-06714-15 [6]
2 Zawarto$¢ nadziama, % (m/m.), nie wigcej niz 5 PN-B-06714-15 [6]
3 Zawarto$¢ ziam nieforemnych % (m/m.), nie wigeej niz 35 PN-B-06714-16 [7]
4 Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, % (m/m.), nie wigcej niz 1 PN-B-06714-26[11]
5 Wskaznik piaskowy po pigciokrotnym zaggszczeniu metoda [ lub 1T wg
PN-B-04481. % 0od 30 do 70 BN-64/8931-01 [20]
6 Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles
a) Scieralnos¢ catkowita po pelnej liczbie obrotow, nie wigeej niz 35 PN-B-06714-42 [13]
b) $cieralnos$¢ czesciowa po 1/5 pelnej liczby obrotow, nie wigcej niz 30
7 Nasiakliwos¢, % (m/m.), nie wigeej niz 2.5
PN-B-06714-18
%]
= — -
8 I\/I.rozc?oglpomosc, ubytek masy po 25 cyklach zamrazania, % (m/m.), nie 5 PN-B-06714-19[10]
wigcej niz
9 fjazwanosc zwiazkow siarki w przeliczeniu na SO;, % (m/m.), nie wigcej | PN-B-06714-28 [12]
10 | Wskaznik 10SNOSCI Wis mieszanki kruszywa, %, nie mniej niz: 60 PN-8-06102 [19]
przy zageszezeniu Is> 1,00
3. SPRZET
3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu

Wymagania ogdlne dotyczace sprzegtu podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

3.2

Sprze¢t do wykonania podbudowy

Do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie nalezy stosowac:

4.

4.1.

mieszarki stacjoname do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia dozujace wodeg. Przy produkcji mieszanki

nalezy zapewni¢ wagowe dozowanie kruszywa oraz objgtosciowe wody w odpowiednich proporcjach oraz jednorodne
wymieszanie. Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnego materiatu o wilgotnosci optymalnej,

rowniarki albo uktadarki kruszywa do rozktadania materiaty,

walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zaggszczania. W miejscach trudnodostgpnych powinny by¢ stosowane

zageszezarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

TRANSPORT

Wymagania ogélne dotyczace transportu

Wymagania ogolne dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

4.2

Transport materialéw do wykonania podbudowy

Transport mieszanki kruszywa powinien odbywac si¢ samochodami samowytadowczymi, w sposob przeciwdziatajacy jego
Zanieczyszczeniom, rozsegregowaniu i osuszeniu.

S.
5.1.

WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdt, uwzgledniajace wszystkie

warunki w jakich bedzie wykonywana podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie.




5.2. Wykonanie podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie

5.2.1 Przygotowanie podioza

Podloze gruntowe pod podbudowg powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST D.04.01.01.

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny i migkkie miejsca podioza oraz wszelkie powierzchnie nieodpowiednio zaggszczone
lub wykazujace odchylenia wysoko$ciowe od zalozonych rzednych powinny by¢ naprawione przez spulchnienie, dodanie wody albo
osuszenie poprzez mieszanie do osiggnigcia wilgotnosci optymalnej, powtomie wyréwnane i zaggszczone.

522 Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Wiytwarzanie mieszanki kruszywa naturalnego moze by¢ rozpoczete po akceptacji sktadu mieszanki (recepty laboratoryjnej) przez
Inspektora Nadzoru. Recepta laboratoryjna powinna zawieraé:
- ustalenie sktadu agregatu kruszywowego,
- okreslenie wiasciwosci kruszyw zgodnie z tablica Nr 1,
- wymagana zawarto$¢ wody w mieszance odpowiadajaca wilgotnosci optymalnej mieszanki kruszywa,
- ustalenie gesto$ci nasypowej w stanie luznym, ustalenie gestosci objetosciowej szkieletu gruntowego 1 maksymalnej gestosci
objetosciowej szkieletu gruntowego,
okreslenie wilgotnosci optymalnej mieszanki.
Wytwarzame mieszanki kruszywa o $cisle okreSlonym w recepcie laboratoryjnej uziarieniu i wilgotnosci nalezy prowadzi¢ w
mieszarce stacjonamej gwarantujacej otrzymanie jednorodnej mieszanki.
Przygotowane kruszywo powinno by¢ od razu transportowane na miejsce wbudowania w sposob przeciwdziatajacy segregacii i
nadmiernemu wysychaniu.

5.2.3.  Rozkladanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby jej ostateczna grubos¢ po zageszczeniu byta réwna
grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zaggszezeniu. Warstwa podbudowy
powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych.

Kazda uktadana warstwa podbudowy powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych
wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastapic¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora
Nadzoru.

Kruszywo w miejscach, w ktorych widoczna jest jego segregacja, powinno by¢ przed zageszczeniem zastapione materiatem o
odpowiednich wiasciwosciach.

5.2.4. Zageszczenie

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapic do jej zaggszczania przez watowanie. Jakiekolwiek
nieréwnosci lub zaglebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyréwnane przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie
lub usunigcie materiatu az do otrzymania rownej powierzchni. W miejscach niedostgpnych dla walcow podbudowa powinna by¢
zaggszezona zageszezarkami pltytowymi lub ubijakami mechanicznymi, zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru.

Zageszczenie nalezy kontynuowac do osiagnigeia wskaznika zageszczenia [Is] podbudowy nie mniejszego od 1,00, okre§lonego
zgodnie z norma BN-77/8931-12 [22].

Jezeli nie mozna okresli¢ wskaznika zageszczenia, to nalezy sprawdzac stosunek modutu odksztalcenia wtomego E», do pierwotnego
E,, ktéry nie powinien by¢ wigkszy niz 2,2.

Wilgotno$¢ kruszywa podczas zageszcezania powinna by¢ rdwna wilgotnosci optymalnej, okreslonej zgodnie z norma PN-B-04481 [2]
(metoda II). Material nadmiermie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzenie. Jezeli wilgotno$¢
mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona woda i rtownomiermie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej warto$ci, mieszanke nalezy
osuszyc.

5.3. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utoZeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca
bedzie wykorzystywat, za zgoda Inspektora Nadzoru, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowiazany naprawi¢
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy
obciaza Wykonawcg robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykonac badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i przedstawic
wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji materiatow.

Badania te powinny obejmowac wszystkie wiasciwosci okreslone w pkt. 2 n/n SST.

6.3. Badania w czasie robot
Czgstotliwos¢ badan kontrolnych w czasie robot przy budowie podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie

podano w tablicy 2.



Tablica 2. Czestotliwos$¢ badan kontrolnych w czasie robét

Czestotliwos¢ badan

Lp. | Wyszczegolnienie badan Minimalna liczba badan na | Maksymalna powierzchnia
dziennej dzialce roboczej podbudowy przypadajaca na

jedno badanie [m’]

1. Uziarnienie mieszanki 2 600

2. | Wilgotno$¢ mieszanki

3. | Zaggszczenie warstwy 1 probka na 1000 m?

4. | Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych

5. | Zawarto$¢ ziaren nieforemnych dla kazdej partii kruszywa i

6. | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych przy kazdej zmianie kruszywa

7. | Mrozoodporno$¢

8. Scieralnos¢

9. | Wskaznik piaskowy

6.3.1. Uziarnienie mieszanki

Uziamienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.2.1 n/n ST.
Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zaggszezeniem.
Wiyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.

6.3.2. Wilgotnosci mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa powinna odpowiada¢ wilgotno$ci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-
(04481 [2] (metoda II), z tolerancja +10%, -20%.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa nalezy okresli¢ wedhug PN-B-06714/17 [8].

6.3.3.  Zageszczenie podbudowy

Zaggszczanie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiagnigcia wskaznika zageszezenia nie mniejszego od 1,00, okre§lonego
wedlug normy BN-77/8931-12 [22].

Zaggszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ przynajmniej w dwoch punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
200 m?, lub wg zalecen Inspektora Nadzoru.

W przypadku, gdy przeprowadzenie badania zaggszczenia wedlug normy BN-77/8931-12 [22] jest niemozliwe ze wzgledu na
gruboziamiste uziamienie kruszywa, kontrolg zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen ptytowych, wg , Instrukcji badan
podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych” [23].

6.4. Badanie i pomiary wykonanej warstwy podbudowy
Czgstotliwos$¢ 1 zakres badan oraz pomiaréw wykonanej warstwy podbudowy podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwos$é i zakres badan i pomiaréw wykonanej podbudowy

Lp. | Wyszczegolnienie badan i Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaréow
pomiarow
1. | Grubos¢ podbudowy Podczas budowy: w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie

rzadziej niz raz na 400 m>,
Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m*.

2. | No$no$¢ podbudowy:
- modul odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m
3. Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km
4. | Réwnos¢ podtuzna co 20 m tata na kazdym pasie ruchu
5. RoOwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
6. | Spadki poprzeczne” 10 razy na 1 km
7. | Rzedne wysoko$ciowe co 100 m
8. | Uksztaltowanie osi w planie” co 100 m

“ Dodatkowe pomiary spadkdw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gtownych tukow poziomych.

6.4.1. Grubosé podbudowy
Grubos$¢ podbudowy nie moze r6zni¢ sig od grubosci projektowanej o wigeej niz > 2 cm.

6.4.2.  Nosnosé i zageszczenie podbudowy wedlug obcigzen plytowych

Warto$¢ wtdmego modutu odksztatcenia podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie powinna by¢ wigksza niz
120 MPa.

Zageszczenie podbudowy z kruszywa nalezy uznac za prawidtowe wtedy, gdy stosunek wtérmego modutu odksztatcenia Mg do
pierwotnego modutu odksztalcenia M’ jest nie wigkszy od 2,2.



6.4.3.  Pomiary cech geometrycznych podbudowy

6.4.3.1. Rownosé¢ podbudowy

Nierdwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata w osi kazdego pasa ruchu zgodnie z norma BN-68/8931-04 [21], z
czestotliwoscia podana w tablicy 3.

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ tata z czestotliwoscia podana w tablicy 3.

Nierownosci podbudowy nie powinny przekracza¢ 2 cm.

6.4.3.2. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca laty i poziomicy z czgstotliwoscia podana w tablicy 3.
Spadki poprzeczne podbudowy powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa z tolerancja 10,5%.

6.4.3.3. Rzedne podbudowy

Rzedne nalezy sprawdzaé w osi jezdni i na jej krawedziach w kazdym przekroju podanym w Dokumentacji Projektowej, lecz nie
rzadziej niz co 100 m.

Réznice pomigdzy rzgdnymi wykonanej podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cmi—2 cm.

6.4.3.4. Uksztaltowanie osi podbudowy

Uksztaltowanie osi podbudowy nalezy sprawdza¢ w kazdym przekroju podanym w Dokumentacji Projektowej, lecz nie rzadziej niz co
100 m.

O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigeej niz >5 cm.

6.4.3.5. Szerokos¢ podbudowy
Szeroko$¢ podbudowy nalezy sprawdzaé w kazdym przekroju podanym w Dokumentacji Projektowej, lecz nie rzadziej niz co 100 m.
Szeroko$¢ podbudowy nie moze rdzni€ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm, -5 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 m?* (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie zgodnie z
Dokumentacja Projektowa i pomiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

8.2.  Rodzaje odbioréw
Odbior podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie jest dokonywany na zasadach odbioru robét zanikajacych i
ulegajacych zakryciu lub odbioru czesciowego zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne zasady dotyczace podstawy platnoSci
Ogoblne zasady dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.M.00.00.00 “Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za 1 m* wykonanej podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie nalezy przyjmowac na podstawie
obmiaru i oceny jakos$ci robdt w oparciu o pomiary i wyniki badan laboratoryjnych.

Cena wykonania podbudowy obejmuje:

- prace pomiarowe,

- oznakowanie robot

- sprawdzenie i ewentualna naprawa podloza,

opracowanie recepty laboratoryjnej na mieszankg kruszywa,

przygotowanie mieszanki kruszywowej zgodnie z recepta laboratoryjna i dostarczenie na miejsce wbudowania,

- rozlozenie mieszanki warstwami zgodnie z zatozona gruboscia, szerokoscia i profilem z zachowaniem projektowanej niwelety,
- zageszezenie roztozonej mieszanki, dowdz wody do zageszczania,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w SST,

utrzymywanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy



1.  PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial, nazwy i okreslenia.

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntow.

3. PN-B-06714-00 Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogdlne.

4.  PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych.

5. PN-B-06714-13 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie pyléw mineralnych.

6. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.

7.  PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Oznaczanie ksztaltu ziaren.

8. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

9.  PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci.

10. PN-B-06714-19 Kiruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpomosci metoda bezpo$rednia.

11. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zanieczyszczen organicznych.

12.  PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda bromowa.

13.  PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bebnie Los Angeles.

14. PN-B-06721 Kruszywa mineralne. Pobieranie probek.

15. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka.

16. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do nawierzchni drogowych.

17. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.

18. PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziat, nazwy i okrelenia.

19.  PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

20. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.

21. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata.

22.  BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty
,»Instrukcji badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych” GDDP 1998 r

D.04.04.04 PODBUDOWA Z TLUCZNIA I KLINCA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z wykonaniem
podbudowy z thicznia i klinca stabilizowanego mechanicznie .

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznej dotycza wykonania podbudowy z thicznia i klinca stabilizowanego mechanicznie i

obejmuja wykonanie warstwy podbudowy grubosci 15cm.
Doktadna lokalizacja wg Dokumentacji Projektowe;.

1.4. OKkreslenia podstawowe

1.4.1.  Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu kruszywa o wiasciwie
dobranym uziarmieniu, przy wilgotnosci optymalne;.

1.4.2. Podbudowa 7 tlucznia i klinca stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigeej warstw zageszczonej mieszanki, ktora
stanowi warstwg no$na nawierzchni drogowej.

Pozostate okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST D.M.00.00.00

,»Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, SST i poleceniami
Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogoélne stosowania materialdw Warunki ogdlne stosowania materialéw podano w SST D.M.00.00.00
,» Wymagania ogolne”.



2.2. Materialy do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego stab. mechanicznieMaterialem do
wykonania podbudowy z thucznia i klifica stabilizowanego mechanicznie powinna by¢:

—Thuczen - kruszywo tamane zwykle o wielkosci ziaren od 31,5 mm do 63 mm,

—Kliniec - kruszywo famane zwykle o wielkosci ziaren od 5 mm do 25 mm

2.2.1. Wiasciwosci kruszywa
Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ nastgpujace rodzaje kruszywa wg PN-B-11112:
h) thiczen kamienny od 31,5mm do 63mm
i)kliniec od 5mm do 25mm
j)kruszywo do klinowania — kliniec od 4mm do 20mm Jako$¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami
normy PN-B-11112, okre$lonymi dla klasy co najmniej II — dla podbudowy zasadniczej. Do jednowarstwo-
wych podbudow lub podbudowy zasadniczej nalezy stosowaé kruszywo gatunku co najmniej 2.
Wymagania dotyczace kruszywa przedstawiono w Tablicy 11 11

Tablica I.
WYMAGANIA DOTYCZACE TLUCZNIA 1 KLINCA wg PN-B-11112

Lp. WLASCIWOSCI WYMAGANIA

1 Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles wg. PN-79/B-06714
- po pelnej liczbie obrotéw, % (procentowy) ubytek masy nie wigcej niz:
- w tluczniu 35
- w klincu 40
- po 1/5 petnej liczby obrotow, % (procentowy) ubytek masy w stosunku do 30
ubytku masy po peinej liczbie obrotdow nie wigcej niz:
2 Nasigkliwos¢ wg. PN-77/B-06714 w % (procentach) nie wigcej niz:
- dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych 2,0
- dla kruszyw ze skal osadowych 3,0
3 Odpornos¢ na dziatanie mrozu wg. PN-78/B-06714 w % (procentach) ubytku

masy nie wigcej niz:
- dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych

- dla kruszyw ze skal osadowych 4,0
5,0
4 Odpornos¢ na dziatanie mrozu wedlug zmodyfikowanej metody bezposredniej
wg. PN-78/B-06714 i BN-84/6774-02 w % (procentach) ubytku masy nie wigce;j
niz:
- w klincu nie bada si¢

- w tluczniu 30

Tablica II.
WYMAGANIA DOTYCZACE TLUCZNIA 1 KLINCA WG PN-B-11112 W ZALEZNOSCI OD WARSTWY
PODBUDOWY TLUCZNIOWEJ

Lp. | WEASCIWOSCI WYMAGANIA
Uziarnienie wg. PN-91/B-06714
a) zawartosc¢ ziaren nie mniejszych niz: 0,075 mm odsianych na mokro w %
(procentach) nie wigcej niz:
- w tluczniu
- w klincu 3
| b) zawarto$¢ frakcji podstawowej w % (procentach) nie mniej niz: 4
- w tluczniu i klincu
¢) zawartos$¢ pod ziarna w % (procentach) nie wigcej niz: 75
- w tluczniu i klincu
d) zawarto$¢ nad ziarna w % (procentach) nie wigcej niz: 15
- w tluczniu i klincu
15
Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych wg. PN-77/B-06714 w % (procentach) nie
2 wigcej niz:
- w thuczniu i klincu 0,2
Zawarto$¢ ziaren nieforemnych wg. PN-78/B-06714 w % (procentach)
3 nie wigcej niz:
- w tluczniu 40
- w klincu nie bada si¢
4 Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, barwa cieczy wg. PN-78/B-06714 barwa cieczy nie
- w klincu i thuczniu ciemniejsza niz




| wzorcowa

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogoélne dotyczace sprzetu
‘Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do wykonania podbudowy

Do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie nalezy stosowac:

- mieszarki stacjoname do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia dozujace wodg. Przy produkcji mieszanki
nalezy zapewni¢ wagowe dozowanie kruszywa oraz objgtosciowe wody w odpowiednich proporcjach oraz jednorodne
wymieszanie. Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnego materiatu o wilgotnosci optymalnej,

- rowniarki albo uktadarki kruszywa do rozktadania materiay,

- walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zaggszczania. W miejscach trudnodostgpnych powinny by¢ stosowane
zageszezarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotyczace transportu
‘Wymagania ogdlne dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

4.2, Transport materialéw do wykonania podbudowy

Transport mieszanki kruszywa powinien odbywac si¢ samochodami samowytadowczymi, w sposob przeciwdziatajacy jego
ZaniecZyszczeniom, rozsegregowaniu i osuszeniul.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonywania robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akeeptacji projekt organizacji i harmonogram robot, uwzgledniajace wszystkie
warunki w jakich bedzie wykonywana podbudowa z thicznia i klinca stabilizowanego mechanicznie.

5.2. Wykonanie podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie

5.2.1.  Przygotowanie podloZa

Podloze gruntowe pod podbudowe powinno by¢ przygotowane zgodme z wymaganiami okreslonymi w SST D.04.01.01.

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny i migkkie miejsca pod%oza oraz wszelkie powierzchnie nieodpowiednio zaggszczone
lub wykazujace odchylenia wysoko$ciowe od zalozonych rzednych powinny by¢ naprawione przez spulchnienie, dodanie wody albo
osuszenie poprzez mieszanie do osiagnigcia wilgotnosci optymalnej, powtomie wyrdwnane i zaggszczone.

5.2.3. Wykonanie podbudowy

Minimalna grubo$¢ warstwy rozktadanego kruszywa nie moze by¢ po zaggszczeniu mniejsza od 1,5 krotnego wymiaru najwigkszych
ziaren kruszywa uzytego. Maksymalna grubos¢ warstwy rozktadanego kruszywa po zaggszczeniu nie moze przekracza¢ 20cm.
Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ przywatowane dwoma przejsciami walca statycznego gladkiego o masie jednostkowej nie
mniejszej niz 30 KN/em? Walowanie (zggszczanie) na nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpocza¢ si¢ od krawedzi i
przesuwac si¢ pasami podiuznymi w strong osi jezdni. Watowanie (zaggszczanie) na nawierzchni o jednostronnym spadku
poprzecznym powinno rozpoczaé si¢ od krawedzi wewnetiznej (dolnej) i przesuwac sig pasami podiuznymi w strong gomej krawedzi
jezdni (zewngtrznej). Po catkowitym zaggszczeniu thicznia nastepuje jego klinowanie. Wielko$¢ klinca (uziarienie) nalezy dostosowac
do uziamienia thucznia.

Klincem frakgji 5 - 16mm klinuje si¢ mieszanke kIuszywa lamanego frakcji 25 - 40mm, a klincem frakcji 16 - 25mm klinuje si¢ tuczen
ﬁ‘akql 31,5 - 63mm. Na warstwie thicznia rozklada si¢ warstwe klinca w rowne] warstwie, celem zaklinowania kruszywa grubego, przy
uzyciu do zaggszczania walcow wibracyjnych o masie jednostkowej co najmniej 18 KIN/em?, albo plyta zageszczajaca wibracyjna o
masie jednostkowej co najmniej 0,16 KIN/en?. Jezeli to konieczne, operacjg rozkladania i wibrowania kruszywa drobnego nalezy
powtarzac, az do chwili gdy kruszywo drobne przestanie penetrowad warstwe kruszywa grubego. Po zaklinowaniu warstwe goma
podbudowy zamula¢ miatem kamiennym lub drobnym piaskiem. Po zaggszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego nalezy usunaé
szczotkami tak, aby ziama kruszywa grubego wystawaty nad powierzchnie 3-6mm. Naste¢pnie tak przygotowana warstwa powinna
by¢ przywatowana walcem gladkim i utrzymana w dobrym stanie do chwili zamknigcia jej nastgpna warstwa. Ze wzgledow
technologicznych kazdy element robot nalezy wykonywac i odbiera¢ oddzielnie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonac¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i przedstawic
wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji materiatow.



6.3. Badania w czasie robot

‘Wymagania dotyczace cech geometrycznych wykonywanej podbudowy i pobocza:

1owno$¢ podiuzna mierzona 4 metrowa tata w osi pasa ruchu co 20 m:

nierdwno$¢ warstwy nie powinna przekracza¢: 12mm.

r6wnos$¢ poprzeczna i spadki poprzeczne - mierzone tata 4 metrowa w 10 punktach na 1 km podbudowy

nierdwno$¢ warstwy nie powinna przekraczac¢: 12 mm,

spadki poprzeczne - tolerancja: = 0,5 %

W przypadku, gdy wykonywanie podbudowy nie jest przewidziane na calej szerokosci pasa ruchu, zakres i czgstotliwo$¢ pomiarow

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest 1 m? (metr kwadratowy) podbudowy z thucznia i klifica stabilizowanego mechanicznie zgodnie z
Dokumentacja Projektowa i pomiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogédlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

8.2. Rodzaje odbiorow
Odbior podbudowy z thucznia i klifica stabilizowanego mechanicznie jest dokonywany na zasadach odbioru rob6t zanikajacych i
ulegajacych zakryciu lub odbioru czgsciowego zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne zasady dotyczace podstawy platnosci
Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.M.00.00.00 “Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za 1 m* wykonanej podbudowy z thucznia i klifica stabilizowanego mechanicznie nalezy przyjmowac na podstawie obmiaru i
oceny jakosci robdt w oparciu o pomiary i wyniki badan laboratoryjnych.

Cena wykonania podbudowy obejmuje:

- prace pomiarowe,

- oznakowanie robot

- sprawdzenie i ewentualna naprawa podioza,

opracowanie recepty laboratoryjnej na mieszanke kruszywa,

przygotowanie mieszanki kruszywowej zgodnie z recepta laboratoryjna i dostarczenie na miejsce wbudowania,

- roztozenie mieszanki warstwami zgodnie z zatozona gruboscia, szerokoscia i profilem z zachowaniem projektowanej niwelety,
- zaggszezenie roztozonej mieszanki, dowdz wody do zageszczania,

- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych okreslonych w SST,

utrzymywanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial, nazwy i okreslenia.
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntow.

3. PN-B-06714-00 Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogolne.

4. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych.
5. PN-B-06714-13 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie pylow mineralnych.

6. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.

7. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Oznaczanie ksztattu ziaren.

8. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

9. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwosci.

10. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpomosci metoda bezpoSrednia.
11. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zanieczyszczen organicznych.
12. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda bromowa.
13. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie Scieralnosci w bebnie Los Angeles.



14. PN-B-06721 Kruszywa mineralne. Pobieranie probek.

15. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka.

16. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych.

17. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.

18. PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzial, nazwy i okreslenia.

19. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

20. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.

21. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata.

22. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty
»Instrukcji badan podloza gruntowego budowli drogowych i mostowych” GDDP 1998 r

D.05.03.23 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem n/n SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z wykonaniem nawierzchni z
kostki brukowej betonowe;j .

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w n/n Szczegotowej Specyfikacji Technicznej dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowej gr. 6 cm na podsypce cement.-piaskowej gr. 5 cm .
14. Okreslenia podstawowe
4. Betonowa kostka brukowa - prefabrykat betonowy, stosowany jako materiat nawierzchni, ktéry spetnia
nastepujace warunki:
w odlegtosci 50 mm od kazdej krawedzi, zaden przekrdj poprzeczny nie powinien wykazywa¢ wymiaru poziomego mniejszego niz 50
mm;
catkowita dlugo$¢ kostki podzielona przez jej grubos¢ powinna by¢ mnigjsza lub réwna cztery.
UWAGA: Tych dwoch wymagan nie stosuje si¢ do elementdw uzupetniajacych.
5.  Element uzupeliajqcy - caly element, lub cz¢S¢ kostki, ktory jest stosowany do uzupehienia i umozliwia
uzyskanie obszaru catkowicie wybrukowanego.
1.4.3.  Nawierzchnia kostkowa - nawierzchnia, ktorej warstwa Scieralna jest wykonana z kostek z kamienia lub z innego
materiatu.
Pozostale okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST
D.M.00.00.00 “Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, SST
i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Materiaty zastosowane do wykonania robot objetych zakresem n/n SST powinny byé dopuszczone do obrotu
zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Ogo6lne wymagania dotyczace materialow podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

2.2. Materialy do wykonania nawierzchni z kostki brukowej betonowej
Materiatami stosowanymi do budowy nawierzchni z kostki brukowej betonowej, zgodnie z zasadami n/n SST sa:

2.2.1. Betonowa kostka brukowa
Betonowe kostki brukowe powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1338 [1].



Nasiakliwos¢ wg PN-EN 1338 [1] nie powinna by¢ wigksza niz 6 %.

Odporno$¢ na zamrazanie/rozmrazanie z udziatem soli odladzajacych zgodnie z PN-EN 1338 [1] < 1,0 kg/m? przy
czym zaden pojedynczy wynik nie powinien by¢ wiekszy od 1,5 kg/m?.

Wytrzymato$é charakterystyczna na rozciaganie przy roztupywaniu nie powinna byé mniejsza niz 3,6 MPa. Zaden
pojedynczy wynik nie powinien by¢ mniejszy niz 2,9 MPa i nie powinien wykazywac obciazenia niszczacego
mniejszego niz 250 N/mm dhugosci roztupania.

Scieralno$é na szerokiej tarczy Sciemej wedhug PN-EN 1338 [1] nie powinna przekracza¢ 20 mm /przy badaniu wykonywanym zgodnie z
metoda z zatacznika G/ lub 18000mm?/5000mm? /przy badaniu wykonywanym zgodnie z metoda altematywna opisana w zataczniku Hy.
2.2.1.1. Dopuszczalne odchylki wymiarow betonowych kostek brukowych

Dopuszczalne odchytki wymiaréw betonowych kostek brukowych zgodnie z PN-EN 1338 [1] powinny wynosic:

- dla dlugosci i szerokosci +2 mm

- dla grubos$ci £ 3 mm

Roéznica pomigdzy dwoma pomiarami grubosci tej samej kostki nie powinna przekracza¢ 3 mm.

W przypadku kostek brukowych o ksztatcie nieprostokatnym, odchytki stosowane dla innych wymiaréw powinny by¢ deklarowane przez
producenta.

Maksymalna dopuszczalna réznica pomigdzy pomiarami dwoch przekatnych prostokatnej kostki, ktorej dlugos¢ przekatnych przekracza
300 mm wynosi = 3 mm.

Dla kostek brukowych o wymiarach maksymalnych przekraczajacych 300 mm, odchytki od ptaskosci i pofalowania podane w tabeli nr 1
nalezy stosowac dla gomej powierzchni, ktora zaprojektowano jako plaska.

O ile nie przewidziano, aby géma powierzchnia byta ptaska, producent powinien dostarczy¢ informacje dotyczace dopuszczalnych
odchytek.

Tablica 1. Odchylki plaskosci i pofalowania

Dlugo$¢é pomiarowa Maksymalna wypuklo$¢é Maksymalna wklgstosé
mm mm mm

300 1,5 1,0

400 2,0 1,5

2.2.1.2. Wymagania normy PN-EN 1338 [1] w zakresie aspektow wizualnych

2.2.1.2.1. Wyglqd

Goérna powierzchnia betonowych kostek brukowych oceniana zgodnie z zalacznikiem J nie powinna wykazywac
wad, takich jak rysy lub odpryski.

W przypadku dwuwarstwowych kostek brukowych, ocenianych zgodnie z zatacznikiem J, nie dopuszcza si¢
wystepowania rozwarstwienia (rozdzielenia) migdzy warstwami.

UWAGA: Ewentualne wykwity nie maja szkodliwego wplywu na wlasciwosci uzytkowe kostek brukowych i nie sa
uwazane za istotne.

2.2.1.2.2. Tekstura

Jezeli kostki brukowe produkowane sa z powierzchnia o specjalnej teksturze, to taka tekstura powinna by¢ opisana
przez producenta.

Jesli nie ma znaczacych réznic w teksturze, zgodno$¢ elementéw ocenianych zgodnie z zatacznikiem J, powinna by¢
ustalona przez poréwnanie z probkami dostarczonymi przez producenta i zatwierdzonymi przez odbiorcg.

UWAGA: Roznice w jednolitosci tekstury kostek brukowych, ktore moga by¢ spowodowane nieuniknionymi
zmianami we wlasciwosciach surowcow i warunkdéw twardnienia, nie sa uwazane za istotne.

2.2.1.2.3. Zabarwienie

W zaleznosci od decyzji producenta, barwiona moze by¢ warstwa §cieralna lub caty element.

Jesli nie ma znaczacych rdznic w zabarwieniu, zgodnos¢ elementow ocenianych wg zatacznika J, powinna by¢ ustalona przez porownanie
z probkami dostarczonymi przez producenta i zatwierdzonymi przez odbiorce.

UWAGA: Roéznice w jednolitosci zabarwienia kostek brukowych, ktére moga by¢ spowodowane nieuniknionymi
zmianami wlasciwosci surowcow lub przez zmiang warunkdéw twardnienia, nie sa uwazane za istotne.

2.2.2. Kruszywo
Kruszywo na podsypke i do wypelnienia spoin powinno odpowiada¢ wymaganiom norm PN-B-06711 [3] i PN-B-06712 [4].

2.2.3. Cement
Cement stosowany na podsypke cementowo-piaskowa powinien by¢ cementem portlandzkim klasy 32,5,
odpowiadajacy wymaganiom normy PN-EN 197-1 [5].

2.24. Woda
Woda stosowana do podsypki powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008 [6].

3. SPRZET



3.1. Wymagania ogoélne dotyczace sprzetu

Wymagania ogoélne dotyczace sprzgtu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

3.2 Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki brukowe;j

Wykonawca przystgpujacy do wykonania nawierzchni z betonowej kostki brukowej powinien wykaza¢ si¢
mozliwo$cia korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- betoniarki, do przygotowywania podsypki cementowo-piaskowe;j,

- wibratoréw plytowych z ostong z tworzywa sztucznego, do ubijania ulozonej kostki,

- innego drobnego sprzgtu zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotyczace transportu
Wymagania ogélne dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialéw do wykonania nawierzchni

Kostki betonowe moga by¢ przewozone po uzyskaniu wytrzymatosci betonu min. 0,7 $redniej wartoSci
wytrzymalo$ci badanej serii probek.

Kostke betonowa transportuje si¢ na dowolnych srodkach transportowych na paletach.

Transport kruszywa powinien odbywac¢ si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

Transport cementu powinien odbywac si¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [7].

Woda moze by¢ pobierana z wodociagu lub dostarczana przewoznymi zbiornikami wody (cysternami).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonywania robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akeeptacii projekt organizacji i harmonogram robét, uwzgledniajace warunki w jakich
wykonywane beda roboty zwiazane z wykonaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowe;.

5.2. Podloze

Podloze gruntowe pod nawierzchni¢ powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymogami okreslonymi w SST D.04.01.01 ,, Koryto wraz
z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza”.

5.3. Wykonanie podsypki
Podsypke nalezy wykona¢ jako piaskowa /pod nawierzchnia zatoki/ lub cementowo-piaskowa /pod nawierzchnia Scieku/ z kruszywa
odpowiadajacego wymaganiom PN-B-06712 [4] i cementu wg PN-EN 197-1 [5].
Grubos¢ podsypki po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinna wynosic:
k) dlapodsypki piaskowej 5 cm,
I)  dlapodsypki cementowo-piaskowej 3 cm.

5.4. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Kostke uktada si¢ na podsypce w taki sposob, aby szczeliny migedzy kostkami wynosity 2+3 mm. Kostke nalezy
uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka
ulega zaggszczeniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypehi¢ piaskiem, a nastepnie zamie$¢é powierzchni¢ utozonych kostek przy
uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania ulozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi
powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednoczes$nie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Spoiny pomigdzy kostkami po oczyszczeniu powinny by¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa wypetnione
piaskiem na petna grubos$¢ kostki.

Do wypetniania spoin nalezy stosowaé¢ drobny, ostry piasek odpowiadajacy PN-B-06711 [3].

Kostki brukowe betonowe nalezy uktada¢ z zachowaniem projektowanych podtuznych i poprzecznych spadkow.
Nawierzchni¢ mozna odda¢ do uzytku bezposrednio po wykonaniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien uzyska¢ od dostawcow materialow aprobaty techniczne oraz
wykona¢ badania materiatow przeznaczonych do wykonania robét i przedstawié¢ ich wyniki Inspektorowi Nadzoru
w celu akceptacji materiatow, zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 2. n/n SST.



6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.  Sprawdzenie podloia
Sprawdzenie podioza polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z Dokumentacja Projektowa i odpowiednimi SST.

6.3.2.  Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grubo$ci i wymaganych spadkéw polega na stwierdzeniu zgodnosci z
Dokumentacja Projektowa oraz pkt. 5.3. niniejszej SST.

6.3.3.  Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu
zgodno$ci wykonania z Dokumentacjq Projektowa i wymaganiami wg pkt. 5.4. niniejszej SST:

- pomierzenie szerokosci spoin,

- sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtowosci wypehienia spoin.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Réwnos¢

Nieréwnosci nalezy mierzy¢ lata 4-metrowa.

Nieréwnosci nawierzchni mierzone zgodnie z norma BN-68/8931-04 [8] nie powinny przekracza¢ 8§ mm.

6.4.2. Rzedne nawierzchni
Roéznice pomigdzy rzgdnymi wykonanej nawierzchni i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ = lcm.

6.4.3. Grubos$¢ podsypki
Dopuszczalne odchylki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekracza¢ + 1 cm.

6.5. Czestotliwo$¢ pomiarow

Czestotliwos¢ pomiardéw dla cech geometrycznych nawierzchni z kostki brukowej, wymienionych w pkt. 6.4. powinna by¢
dostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca sig, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w pkt. 6.4. byty przeprowadzone nie rzadziej niz 2 razy na 100
m?nawierzchni i w punktach charakterystycznych dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz wszedzie tam, gdzie poleci
Inspektor Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni, zgodnie z Dokumentacja Projektowa i
pomiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogodlne zasady odbioru robot
Ogoblne zasady odbioru robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Rodzaje odbiorow

Odbidr nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:

a)  odbidr ostateczny,

b)  odbior pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00 “Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za 1 m* wykonanej nawierzchni nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru i oceny jako$ci robot i
materiatlow w oparciu o pomiary i wyniki badan laboratoryjnych.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,



- dostarczenie materiatdéw na miejsce wbudowania,

- wykonanie podsypki,

- utozenie i ubicie kostek brukowych,

- wypeienie spoin piaskiem,

- przeprowadzenie niezbgdnych pomiaréw i badan laboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.  PN-EN 1338 Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan.

2. PN-B-06250 Beton zwykly.

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw.

4.  PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego.

5. PN-EN 197-1 Cement. Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementow powszechnego
uzytku.

6. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji

betonu.
7.  BN-88/6731-08  Cement. Transport i przechowywanie.
8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.

D.05.03.28 NAWIERZCHNIE SYNTETYCZNE BOISK — WYKYADZINA
POLIURETANOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem n/n SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiagzanych z wykonaniem nawierzchni
syntetycznej poliuretanowe;j.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z :
-wykonanie nawierzchni z wykladziny poliuretanowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.3.  Nawierzchnia 7 wyktadziny poliuretanowej - Wykladzina sportowa, poliuretanowa gr. 35+10 mm.

Pozostale okreslenia sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST
D.M.00.00.00 “Wymagania ogdlne”.

2.MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Materiaty zastosowane do wykonania robot objetych zakresem n/n SST powinny by¢ dopuszczone do obrotu
zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Ogo6lne wymagania dotyczace materialow podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2.2. Materialy na boisko z wykladziny poliuretanowej :

Po zdjeciu warstwy urodzajnej oraz korytowaniu nalezy wykonac¢ kolejno warstwy podbudowy boiska:
- warstwa odsaczajaca z piasku — gr. 15 cm

- warstwa konstrukcja z kruszywa tamanego 0-31,5 mm — gr. 10 cm

- warstwa no$na przepuszczalna z ET — 3,5 cm

- nawierzchnia poliuretanowa — 1,3 cm

Projektowana jest nawierzchnia poliuretanowa przepuszczalna. Dolna warstwa nawierzchni poliuretanowej ET o
grubo$ci 35mm to mieszanka zwiru $cieru gumowego oraz lepiszcza poliuretanowego goérna warstwa elastyczna
grubosci 10mm to mieszanka granulatu gumowego SBR oraz kleju poliuretanowego wykonywana maszynowo



metoda ukladania natomiast warstwa $cieralna o grubosci 3mm to mieszanka systemu natryskowego PU z
domieszka granulatu EPDM naniesiona metoda ci§nieniowa.

Przed instalacja:
® sprawdzi¢ odpowiednie wyprofilowanie podioza,

odchylenia ptaszczyzny powierzchni mierzone tata 2 m nie powinny by¢ wigksze niz 2 mm,

® podloze musi by¢ bezwzglednie suche i wolne od zanieczyszczen (odpylone),
® nie moze by¢ zaolejone (ewentualne plamy usunac),
® prace nalezy prowadzi¢ przy bezdeszczowej pogodzie, przy wilgotnosci powietrza oscylujacej w granicach

40-90% i temperaturze podtoza wyzej o co najmniej 3°C od panujacej w tym miejscu temperatury punktu
rosy,

® sprawdzi¢ ilo$¢ i rodzaj materiatow dostarczonych do wykonania nawierzchni.

3. OBMIAR ROBOT
3.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sposob odbioru robot
Odbiér profilowanego podtoza (koryta) dokonywany jest na zasadach odbioru robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu podanych w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

4. PODSTAWA PLATNOSCI

4.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za 1 m* wykonania nawierzchni boiska z wyktadziny poliuretanowej na podstawie wynikow badan i
pomiaréw laboratoryjnych.

Cena wykonania robot obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- kompleksowe wykonanie nawierzchni z wyktadziny poliuretanowe;,

- przeprowadzenie wymaganych pomiaroéw i badan laboratoryjnych.

10. Normy i dokumenty zwigzane
—Atesty PZH
—Instrukcje producentow
—Inne - wybrane przez Inwestora oraz Projektanta przystosowujacego projekt do warunkéw miejscowych. Przy
wyborze rozwiazan nalezy przestrzega¢ prawa budowlanego, praw pokrewnych i szczegdlnych oraz kierowac si¢
wiedza techniczna

D-08.03.01 OBRZEZA BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem n/n Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z
ustawieniem obrzezy betonowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegotowej Specyfikacji Technicznej dotycza ustawienia obrzezy betonowych 20x6 cm i
30x8 cm na podsypce piaskowej gr. 5 cm przy projektowanych chodnikach, zlokalizowanych na terenie objgtym
zakresem jak w pkt. 1.1 n/n SST.

1.4. Okreslenia podstawowe



1.4.1.  Obrzeia betonowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie ciagi komunikacyjne od
terendw nie przeznaczonych dla komunikacji.

1.4.2.  Podsypka - warstwa wyrownawcza wozona bezposrednio na podiozu ziemnym lub fawie.

Pozostate okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST

D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa, SST
i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne dotyczace materialow
Wymagania ogoélne dotyczace materialow podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2 Materialy do wykonania obrzezy betonowych
Materiatami stosowanymi przy ustawieniu obrzezy betonowych zgodnie z zasadami n/n SST sa:

2.2.1. Obrzeia betonowe

Obrzeza betonowe o wymiarach 6x20x 100 cm powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 1340 [6].

Nasiakliwos¢ wg PN-EN 1340 [6] nie powinna by¢ wigksza niz 5 %.

Odporno$¢ na zamrazanie/rozmrazanie z udziatem soli odladzajacych zgodnie z PN-EN 1340 [6] < 1,0 kg/m? przy
czym zaden pojedynczy wynik nie powinien by¢ wiekszy od 1,5 kg/m?.

Wartos$¢ charakterystycznej wytrzymatosci na zginanie zgodnie z PN-EN 1340 [6] nie powinna by¢ mniejsza od 5,0
MPa.

Scieralnodé na szerokiej tarczy Sciemej wedtug PN-EN 1340 [6] nie powinna przekracza¢ 20 mm /przy badaniu wykonywanym zgodnie z
metoda z zatacznika G/ ub 18000mm?*/5000mm? /przy badaniu wykonywanym zgodnie z metoda altematywna na tarczy Bohmego opisana
w zataczniku H/.

2.2.1.1. Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzeZy

Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy betonowych, zgodnie z PN-EN 1340 [6] powinny wynosic:

dhugos¢: + 1% z doktadnos$cia do milimetra, nie mniej niz 4 mm i nie wigcej niz 10 mm.

Inne wymiary z wyjatkiem promienia:

dla powierzchni: =+ 3% z dokladnos$cia do milimetra, nie mniej niz 3 mm i nie wigcej niz 5 mm.

dla innych czg$ci: + 5% z doktadnoscia do milimetra, nie mniej niz 3 mm i nie wigcej niz 10 mm.

Réznica pomigdzy wynikami pomiardw tego samego wymiaru obrzeza nie powinna przekracza¢ S mm.

Dla powierzchni okreslonych jako plaskie i dla krawedzi okreslonych jako proste dopuszczalne odchytki od plaskosci i prostoliniowosci
podano w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne odchylki plaskosci i prostoliniowosci

Dlugo$é pomiarowa Dopuszczalna odchylka plaskosci
i prostoliniowosci

mm mm

300 +1,5

400 +2,0

500 +25

800 +4,0

2.2.1.2. Wymagania normy PN-EN 1340 [6] w zakresie aspektow wizualnych

2.2.1.2.1. Wyglqd

Powierzchnia obrzezy oceniana zgodnie z zatacznikiem J nie powinna wykazywaé defektow, takich jak rysy lub
odpryski.

W obrzezach dwuwarstwowych, ocenianych zgodnie z zatacznikiem J, nie dopuszcza si¢ wystgpowania
rozwarstwienia.

UWAGA: Ewentualne wykwity nie maja szkodliwego wptywu na wlasciwosci uzytkowe obrzezy i nie sa uwazane
za 1stotne.

2.2.1.2.2. Tekstura

Jezeli obrzeza produkowane sa z powierzchnia o specjalnej teksturze, to taka tekstura powinna by¢ okre§lona przez
producenta.

Zgodnos$¢ elementdow ocenianych na podstawie zatacznika J powinna by¢ ustalona, o ile nie ma znaczacych roéznic
tekstury, przez porownanie z probkami dostarczonymi przez producenta i zatwierdzonymi przez odbiorcg.
UWAGA: Réznice w jednolitosci tekstury obrzezy, ktére moga by¢ spowodowane nieuniknionymi zmianami we
wlasciwosciach surowcow 1 warunkow twardnienia, nie s3 uwazane za istotne.

2.2.1.2.3. Zabarwienie



W zaleznosci od decyzji producenta barwi¢ mozna warstwe Scieralng lub caly element.

Jesli nie ma znaczacych réznic w zabarwieniu, zgodno$¢ elementéw ocenianych wg zatacznika J powinna by¢
ustalona przez poroéwnanie z probkami dostarczonymi przez producenta i zatwierdzonymi przez odbiorce.
UWAGA: Réznice w jednolitosci zabarwienia obrzezy, ktére moga by¢ spowodowane nieuniknionymi zmianami
wiasciwos$ci surowcow lub warunkéw dojrzewania betonu, nie sa uwazane za istotne.

2.2.1.3. Skladowanie

Obrzeza betonowe powinny by¢ skladowane w pozycji wbudowania na otwartej przestrzeni, na podtozu wyréwnanym i odwodnionym z
zastosowaniem podkiadek i przektadek wozonych w pionie jedna nad druga.

Wymiary przekroju poprzecznego podktadek i przektadek nie powinny by¢ mniejsze niz: grubo$é¢ 2,5 cm, szeroko$é
5 cm, a dtugo$¢ przektadek powinna by¢ minimum 5 cm wigksza niz szeroko$¢ obrzeza.

2.2.2.  Piasek naturalny

Piasek do wykonania podsypki oraz wypeienia spoin wg PN-EN 13043 [3].

2.2.3. Woda

Woda stosowana do podsypki powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 1008 [4].
3. SPRZET

3.1 Wymagania ogoélne dotyczace sprzetu

Wymagania ogolne dotyczace sprzetu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
3.2 Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty mozna wykonywac¢ r¢eznie przy pomocy drobnego sprz¢tu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotyczace transportu

Wymagania ogoélne dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialéw do wykonania obrzezy

4.2.1 Obrzeza betonowe

Obrzeza mozna przewozi¢ srodkami transportu po osiagnigciu wytrzymato§ci minimum 0,7 $redniej wytrzymato$ci
badanej serii probek.

Obrzeza na $rodkach transportowych nalezy uktada¢ w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy. Powinny
one by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem sig i uszkodzeniem w czasie transportu, gérna warstwa nie powinna
wystawaé poza $ciany Srodka transportu wigeej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.2.2.  Piasek naturalny
Transport kruszywa powinien odbywac si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

4.2.3. Woda
Woda moze by¢ pobierana z wodociagu lub dostarczana przewoznymi zbiornikami wody (cysternami).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogdlne wykonywania roboét

Zasady ogolne wykonywania robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot,
uwzgledniajace warunki w jakich wykonywane beda roboty zwiazane z ustawianiem obrzezy betonowych.

5.2. Zakres wykonywanych robot
5.2.1 Wykonanie koryta
Wykop koryta pod tawy wykonywac nalezy zgodnie z PN-B-06050 [1].

5.2.2 Podsypka
Podsypke o grubosci 5 cm po zaggszczeniu, nalezy wykonaé z warstwy piasku Srednio- lub gruboziarnistego.

5.2.3. Ustawienie obrzeZy

Obrzeza nalezy ustawic¢ na podsypce piaskowej wykonanej zgodnie z pkt. 5.2.2.

Tylna $cianka obrzezy od strony terenu powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym. Material,
ktorym zostanie obsypana tylna $cianka obrzeza nalezy ubic.

Na tukach mozna ustawia¢ obrzeza tukowe lub krotkie obrzeza odpowiednio docigte. Luki o promieniu powyzej 15
m mozna wykona¢ z obrzezy prostych.

5.2.3.1. Wysokosé obrzeza
Wysoko$¢ obrzeza nad nawierzchnia chodnika, $ciezki rowerowej lub ciagu pieszo-rowerowego powinna by¢
dostosowana do wymagan Dokumentacji Projektowej lub zalecen Inspektora Nadzoru.

5.2.3.2. Niweleta obrzeia



Niweleta obrzeza powinna by¢ zgodna z projektowana niweleta ciagu komunikacyjnego.

5.2.3.3. Spoiny
Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm i powinny zosta¢ wypehione zaprawa cementowo-piaskowa na peng ich glebokosc.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien uzyskac od dostawcow materiatow aprobaty techniczne oraz wykonac badania
materiatow przeznaczonych do wykonania robdt i przedstawic¢ ich wyniki Inspektorowi Nadzoru w celu akeeptacji materiatdw, zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt. 2. niniejszej SST.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania robodt

W czasie wykonywania robot Wykonawca powinien prowadzi¢ dorazne kontrole wszystkich asortymentow robot,
sktadajacych si¢ na ogdlny element.

Kontrola obejmowac powinna zgodno$¢ wykonywanych robot z Dokumentacja Projektowa, ustaleniami zawartymi
w pkt. 5 n/n SST oraz w zakresie badan i tolerancji wykonania robdt podanych w pkt. 6.4.

Czgstotliwos¢ kontroli powinna by¢ uzalezniona od potrzeb gwarantujacych wykonanie robot zgodnie z
wymaganiami, nie rzadziej jednak niz przed uplywem kazdego dnia roboczego.

6.4. Badania i pomiary w trakcie wykonywania i odbioru robo6t
6.4.1. Sprawdzenie jakosci materialow
Sprawdzenie jakosci uzytych materialow nalezy wykona¢ zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 2 n/n SST.

6.4.2.  Sprawdzenie ustawienia obrzely

6.4.2.1. Sprawdzenie dopuszczalnego odchylenia linii obrzeiy w planie

Dopuszczalne odchylenie linii obrzezy w planie od linii projektowanej nie powinno wynosi¢ wigeej niz+ 2 cm na kazde 100 m
ustawienia obrzeza.

6.4.2.2. Dopuszczalne odchylenie niwelety
Dopuszczalne odchylenie niwelety gomej ptaszezyzny obrzezy od niwelety projektowanej moze wynosi¢ + 1 cm na kazde 100 m
badanego niwelacja ciagu obrzeza.

6.4.2.3. Sprawdzenie gornej powierzchni obrzeZy

Rownos¢ gornej powierzchni obrzezy nalezy sprawdzaé przez przytozenie w dwdch punktach na kazde 100 m
obrzeza, 4-metrowej taty. Przeswit pomiedzy gorna powierzchnig obrzeza i przylozona tata nie moze przekracza¢ 12
mm.

6.4.2.4. Sprawdzenie wypelnienia spoin
Sprawdzenie wypetnienia spoin nalezy bada¢ na kazde 10 m ustawionego obrzeza. Spoiny musza by¢ wypetnione
catkowicie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogélne dotyczace obmiaru roboét
Wymagania ogoélne dotyczace obmiaru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 m (metr) ustawionych obrzezy betonowych, na podstawie Dokumentacji Projektowej i
pomiaru w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Do odbioru Wykonawca przedstawi wszystkie deklaracje zgodno$ci, wyniki pomiardow i badan z biezacej kontroli
materiatow i robot.

8.2. Rodzaje odbiorow

Odbior obrzezy obejmuje:

a)  odbior ostateczny,

b)  odbidr pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za 1 m ustawionych obrzezy nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci wykonanych robot na
podstawie wynikow pomiardw i badan laboratoryjnych.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- zakup i1 dostarczenie materiatow,

- wykonanie koryta,

- przygotowanie i roz$cielenie podsypki piaskowej,

- ustawienie obrzezy,

- wypekienie spoin piaskiem,

- obsypanie zewngtrznej §ciany obrzezy gruntem wraz z jego ubiciem,
przeprowadzenie niezbgdnych pomiaréw i badan laboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1.  PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania og6lne.

2. PN-EN206-1 Beton. Czgs¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢.

3. PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen stosowanych
na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu.

4.  PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena

przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw
produkcji betonu.
PN-N-03010 Statystyczna kontrola jako$ci. Losowy wybdr jednostek produktu do probki.
PN-EN 1340 Krawgzniki betonowe. Wymagania i metody badan.
7. PN/EN 45014 Ogolne kryteria dotyczace deklaracji zgodnosci wydawanej przez dostawcow.

oW



D.09.01.01 ZIELEN DROGOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem n/n Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z zalozeniem terendéw zielonych .

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegotowej Specyfikacji Technicznej dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z :
- zakladaniem i pielggnacja trawnikow,

- wykonanie nawierzchni trawiastej boiska,

Lokalizacja poszczegolnych robot wg Dokumentacji Projektowe;.

1.4. OKkreslenia podstawowe

1.4.1.  Ziemia urodzajna - ziemia posiadajaca wiasciwosci zapewniajace roslinom prawidtowy rozwdj.

1.4.2.  Material roslinny - sadzonki, drzew, krzewow, kwiatow jednorocznych i wieloletnich.

1.4.3.  Bryla korzeniowa - uformowana przez szkotkowanie bryta ziemi z przerastajacymi ja korzeniami rogliny.

1.4.4.  Forma naturalna - forma drzew do zadrzewien zgodna z naturalnymi cechami wzrostu.

1.4.5.  Forma pienna - forma drzew i niektorych kizewow sztucznie wytworzona w szkétce z pniami o wysokosci od 1,80 do 2,20
m, Z wyraznym nie przycigtym przewodnikiem i uformowana korona.

1.4.6.  Forma krzewiasta - forma whasciwa dla kizewow lub forma drzewa utworzona w szkolce przez niskie przycigeie
przewodnika celem uzyskania wielopedowosci.

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
SST D.M.00.00.00 “Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa, SST
i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Materiaty zastosowane do wykonania robot objgtych zakresem n/n SST powinny by¢ dopuszczone do obrotu
zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2.2. Ziemia urodzajna (humus)
Ziemia urodzajna, dostarczona na miejsce wbudowania nie powinna by¢ zagruzowana, przerosnigta korzeniami, zasolona lub
zanieczyszczona chemicznie.

2.3. Ziemia kompostowa

Do nawozenia gleby moga by¢ stosowane komposty, powstajace w wyniku rozktadu ré6znych odpadkéw roslinnych i
zwierzecych (np. torfu, fekaliow, kory drzewnej, chwastow, plewow), przy kompostowaniu ich na otwartym
powietrzu w pryzmach, w sposob i w warunkach zapewniajacych utrzymanie wymaganych cech i wskaznikow
jakosci kompostu.

Kompost fekaliowo-torfowy - wyréb uzyskuje sig przez kompostowanie torfu z fekaliami i Sciekami bytowymi z
osadnikow, z osiedli mieszkaniowych.

Kompost fekaliowo-torfowy powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-73/0522-01 [6], a torf uzyty jako komponent
do wyrobu kompostu - PN-G-98011 [1].

Kompost z kory drzewnej - wyrdb uzyskuje si¢ przez kompostowanie kory zmieszanej z mocznikiem i osadami z
oczyszczalni $§ciekow pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch miesigcy. Kompost z kory sosnowej moze by¢
stosowany jako nawoz organiczny przy przygotowaniu gleby pod zielen w okresie jesieni, przez zmieszanie
kompostu z gleba.

24. Nasiona traw
Wyboér gatunkow traw nalezy dopasowac do warunkéw miejscowych, a wige do rodzaju gleby i stopnia jej
zawilgocenia.



Do obsiania trawnikow nalezy uzy¢ nasion uniwersalnej mieszanki traw o gwarantowanej jakosci, spetniajacej
wymagania normy PN-R-65023 [2].

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogoélne dotyczace sprzetu
Wymagania ogolne dotyczace sprzetu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Do wykonania robot nalezy stosowac nastepujacy sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
- do uprawy gleby - glebogryzarka, ptugi, kultywatory, brony,

sprzet do zaktadania trawnikow - wat kolczatka oraz wat gladki,

do pozyskania ziemi urodzajnej - spycharka i tadowarka,

do pielegnacji trawnikow - kosiarki mechaniczne do koszenia,

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotyczace transportu
Wymagania ogoélne dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialéw

Transport materialdw do zieleni drogowej moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie uszkodzi, ani tez nie pogorszy
jakosci transportowanych materiatow.

W czasie transportu drzewa i krzewy musza by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem bryty korzeniowej lub korzeni i
pedow. Rosliny z bryta korzeniowa muszg mie¢ opakowane bryly korzeniowe lub by¢ w pojemnikach.

Nasiona traw powinny by¢ transportowane w warunkach zabezpieczajacych je przed zamoknigciem oraz
obnizeniem ich warto$ci siewnej.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robét
Ogolne zasady wykonywania robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Trawniki

5.2.1. Wymagania dotyczqce wykonania trawnikow

Wymagania dotyczace wykonania robot zwiazanych z trawnikami sa nastg¢pujace:

- teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

- teren (grunt rodzimy) powinien by¢ wyrownany i splantowany,

- teren trawnika, zielenca po zahumusowaniu warstwa grubosci 10 cm powinien by¢ obnizony w stosunku do
kraweznikéw i obrzezy o 2+3 cm,

- ziemia ro$linna powinna by¢ rozscielona rowna warstwa 1 wymieszana z kompostem lub nawozami
mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

- przed siewem nasion trawy ziemig nalezy watowaé walem gtadkim a potem watem kolczatka lub zagrabic,

- siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

- okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpdzniej do polowy wrzesnia,

- na terenie ptaskim nasiona traw nalezy wysiewaé w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m?,

- nasiona traw nalezy przykry¢ przez wymieszanie z ziemia grabiami lub watem kolczatka,

- po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego wyrdwnania i
stworzenia dobrych warunkow dla podsiakania wody. Jezeli przykrycie nasion nastapito przez watowanie
kolczatka, mozna juz nie stosowac watu gtadkiego.

5.2.2. Pielegnacja trawnikow

Najwazniejszym zabiegiem w pielggnacji trawnikow jest koszenie :

- pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiagnie wysokos¢ okoto 10 cm,

- nastgpne koszenia powinny si¢ odbywa¢ w takich odstepach czasu, aby wysokos¢ trawy przed kolejnym koszeniem nie
przekraczata wysokosci 10+12 cm,

- koszenia trawnikow w catym okresie pielegnacji powinny si¢ odbywac czgsto 1 w regulamych odstepach

czasu, przy czym czg¢sto$¢ koszenia i wysoko$¢ cigeia, nalezy uzaleznia¢ od gatunku wysianej trawy,

- nawozenie w trakcie pielggnacji - nawoz wysiewany, gdy trawa jest zupetnie sucha, a po wysiewie obficie
nalezy podlac,

- w okresie suszy nalezy systematycznie zrasza¢ woda obsiane powierzchnie.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Trawniki

6.2.1.  Kontrola w trakcie zakladania trawnikow

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:

- oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszcezen,

- roz$cielenia ziemi urodzajnej z kontrola grubosci warstwy rozscielonej ziemi,
- ilosci rozrzuconego kompostu,

- prawidlowego uwalowania terenu,

- zgodnosci sktadu mieszanki traw z wymaganiami,

- gestosci zasiewu nasion,

- dosiewania powierzchni trawnikow o zbyt matej gestosci wykietkowanych zdziebet traw,
- prawidlowej czgstotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,

- okresu podlewania, zwlaszcza podczas suszy.

Dopuszcza sig odchytke dla ilosci wysianych nasion traw w kg/1000 m? - + 0,5 kg.

6.2.2. Kontrola robdt przy odbiorze trawnikow

Kontrola robot przy odbiorze trawnikow dotyczy:

- prawidlowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. “tysin”),

- braku obecnos$ci gatunkow niewysiewanych oraz chwastow.

6.3. Badania jakosci wykonanej nawierzchni boiska

Wykonane podloze ulepszajace pod nawierzchnig boiska powinno spetnia¢ nastepujace wymagania:

m) spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5%,

n) sktad mieszanki ulepszajacej powinien by¢ zgodny z zaakceptowanym przez Inzyniera,

0) grubos¢ wykonanej warstwy ulepszajacej powinna by¢ zgodna z zatozona tolerancja =+ 0,5 cm.
Sprawdzenie wykonanej nawierzchni trawiastej boiska:

- wykonana nawierzchnia boiska nie powinna wykazywa¢ widocznych nierownosci,

- spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5%,

- szeroko$¢ wykonanej nawierzchni nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz = 5 cm,

- aczenia rolek darni nie powinny by¢ widoczne.

Kontrola pielggnacji nawierzchni trawiastej boiska w okresie gwarancyjnym polega na sprawdzaniu wykonania
wszelkich rob6t opisanych w pkt. 5.5 zgodnie z zaakceptowanym harmonogramem pielggnacji. Nalezy zwracac
uwagge, aby wysoko$¢ trawy nie byta wigksza niz 5 cm, chwasty byly likwidowane oraz aby wszelkie ubytki w
uzytkowanej nawierzchni byly regularnie naprawiane.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robdt, na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiarow w terenie jest :
1 m? (metr kwadratowy) dla wykonanych trawnikéw i nawierzchni boiska,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

8.2. Sposoéb odbioru robét

Roboty objete zakresem n/n SST podlegaja nastgpujacym odbiorom :
—odbiorowi robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu,
—odbiorowi ostatecznemu,

—odbiorowi pogwarancyjnemu,
zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00.

9, PODSTAWA PLATNOSCI



9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosSci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnoé¢ za 1 m? trawnika i boiska o nawierzchni naturalnej nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru i oceny

jakosci robot w oparciu o wyniki pomiaréw i badan.

Cena wykonania trawnika obejmuje:

- roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowoz ziemi urodzajnej, rozscielenie ziemi urodzajnej,

rozrzucenie kompostu,

- zakladanie trawnikow,

- pielggnacjg trawnikow: podlewanie, koszenie, nawozenie, odchwaszczanie.

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni boiska obejmuje:

okreslenie sktadu podtoza gruntowego i opracowanie sktadu mieszanki ulepszajace;j,

spulchnienie podtoza gruntowego glebogryzarka,

profilowanie, deszczowanie oraz lekkie zaggszczenie podtoza,

dostarczenie sktadnikow mieszanki ulepszajacej 1 przygotowanie mieszanki,

roztozenie przygotowanej mieszanki, profilowanie, deszczowanie i lekkie zaggszczenie,

utrzymanie podloza do czasu roztozenia darni,

przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

*dostarczenie materialow na miejsce wbudowania,

*roztozenie rolek darni z ewentualnym mocowaniem,

*wypelienie przerw ziemia urodzajng i zaggszczenie lekkim walem,

edeszczowanie,

*wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej,

eopracowanie harmonogramu pielggnacji nawierzchni boiska,

sutrzymanie warstwy.

‘mechaniczne koszenie z rgcznym zagrabianiem skoszonej trawy i usunigciem jej poza obrgb nawierzchni oraz
wywiezieniem poza teren boiska,

eaeracj¢ (napowietrzenie) wykonana w okresie wiosennym,

sokresowe reczne watowanie watem gtadkim cigzszym,

swymiana darni w miejscach uszkodzonych z zasypaniem szczelin mieszanka ziemna i uwatowaniem miejsc
naprawianych,

swysiewanie nawozOow mineralnych,

*deszczowanie,

*odchwaszczanie chemiczne lub rgczne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-G-98011 Torf rolniczy.

2. PN-R-65023 Materiat siewny. Nasiona ro$lin rolniczych.

3. PN-R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste.

4. PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste.

5. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

6. BN-73/0522-01 Urzadzenia melioracyjne. Darniowanie. Wymagania i badania przy odbiorze.

ST-B.21 MONTAZ WYPOSAZENIA CPV 45111300 -1

1. WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z montazem wyposazenia w ramach budowy obiektu wymienionego w punkcie 1.1.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych
wp.l.1.



1.3. Zakres robot objetych Specyfikacji Technicznej
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z montazem wyposazenia.

1.4. OKkreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST ,,Wymagania ogo6lne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY- Wyposazenie boisk.

2.1 Boisko do gry w pilke reczna
Projektuje sie jedno boisko do pitki recznej o wym. 20,0x40,0m wraz zestawem bramek.

e BRAMKI DO PILKI RECZNEJ
- bramka o wym. 3,0x2,0 m, glgbokosé¢ 0,8 x 1,0m, stalowa, montowana w systemowych tulejach

- konstrukcja bramki wykonana jest z profilu stalowego 80x80x2 mm, cynkowana metoda ogniowa
- patak podtrzymujacy siatke¢ wykonany jest z rury stalowej ¥33,7x2,6 mm, cynkowany metoda ogniowa
- belka i rama dolna wykonana z profilu aluminiowego, anodowana

- pasy na konstrukcji koloru czerwonego lub niebieskiego

- fundament Zelbetowy zgodnie z instrukcja montazu producenta; dno wykopu

powinno by¢ wykonane z podbudowy ktorej zadaniem jest odprowadzanie wody (np. piasek, zwir,

thuczen)

- profile stalowe montowaé w tulejach osadzonych w fundamencie; gorna krawedz tulei musi by¢ na réwno z
poziomem zerowym nawierzchni boiska.

- tuleje w wykopie zala¢ dookota betonem min. B15+

2.2 Boisko do gry w koszykowke
Projektuje si¢ dwa boiska do koszykowki o wym. 15,0x28,0m ; boiska nalezy wyposazyé w cztery zestawy do
koszykowki sktadajace sig z:

e STOJAK JEDNOSLUPOWY, TABLICA, OBRECZ
- konstrukcja stojaka do koszykoéwki wykonana z profilu stalowego 120 x 120 mm ocynkowane;j
ogniowo o wysiegu 1,65 m
- zastrzaty podtrzymujace tablicg wykonany z rury stalowej ¥933,7x2,6 mm, cynkowana
metoda ogniowa
- wysiggnik zakonczony jest wzmocniong blacha stalowa do ktorej mocowana jest tablica z obrecza ocynkowana
- tablica do koszykowki z zywicy epoksydowej o wymiarach 1,05 x 1,80m
- obrgcz stalowa z siatka fafncuszkowa, ocynkowana ogniowo; srednica obrgczy wynosi 45 cm i zamontowana jest
do tablicy na specjalnych sprezynujacych wspornikach zapobiegajacym wibracjom powodowanym uderzeniami
pitki o tablice
- fundament zelbetowy zgodnie z instrukcja montazu producenta
- ustawic tulejg zaslepionym koncem w dot, gorna krawedz tulei musi by¢ na rowno z poziomem
nawierzchni boiska
- tuleje w wykopie zalaé¢ dookota betonem min. B15

2.3 Boisko do gry w siatkowke

Projektuje sig trzy boiska do pitki siatkowej o wym. 9,0x18,0m, wraz z trzema zestawami

slupkéw uniwersalnych. Montaz stupkdéw dajacych mozliwos¢ gry w siatkowke 1 tenisa ziemnego, na czas gry w
tenisa czy siatkowki musza by¢ zaktadane odpowiednie siatki w odpowiednim ustawieniu; stupki uniwersalne do
siatkowki z regulowana mechanicznie wysokoscig siatki.

e SLUPKI DO SIATKOWKI
- stupki do siatkéwki z rury stalowej @76 mm, z regulacja wysokosci
- stupki stalowe cynkowane ogniowo
- fundament zelbetowy zgodnie z instrukcja montazu producenta; dno wykopu powinno by¢ wykonane z
podbudowy, ktoérej zadaniem jest odprowadzenie wody (np. piasek, zwir, thuczen)
- odlegto$¢ migdzy osiami tulei powinna wynosi¢ 1100 cm
- ustawi¢ tulej¢ odprowadzeniem wody w dot, gorna krawedz tulei musi by¢ na rowno z poziomem nawierzchni
boiska
- tuleje¢ w wykopie zala¢ dookota betonem min. B15
- zestaw wyposazony w dekielki do zaslepiania otworéw na tuleje



2.4 Lawka szt.3.
Konstrukcja stalowej z siedziskiem i oparciem wykonanym z drewna.
Wymiary: dlugos¢: 181 cm, szeroko$é: 55 cm, wysokosé: 81 cm.

Materiaty: siedzisko: listwy z drewna lisciastego klejonego lakierowane, deski zabezpieczone przed dzialaniem
warunkéw atmosferycznych za pomoca preparatow przeciwgrzybicznych; konstrukcja z rur, katownikow i
plaskownikéw stalowych ocynkowanych, malowanych farba akrylowa na kolor RAL 9007; montaz: przez
wkopanie fundamentu betonowego.

2.5 Kosz na Smieci szt.3.

Kosz z zadaszeniem o pojemnos$ci 30 1. Model o ksztalcie walca, stojacy na dwdch stalowych stupkach. Kosz z
trwatej 1 odpornej na skutki zewngtrznej eksploatacji stali nierdzewnej; materiat: stal nierdzewna szlifowana;
montaz: betonowy fundament

2.6. Tablica regulaminowa

-szt. 1 -systemowa tablica regulaminowa , zgodna ze standartem dostawcy urzadzen sportowych, , plansza o
wym. 80x100 cm z HPL mocowana na dtéch stupach stalowych malowanych na kolor RAL 9007,
ocynkowanych osadaona w fundamentach betomowych.

2.7 Pitkochwyt -

projektuje si¢ pitkochwyty w najblizszym otoczeniu, na fragmentach projektowanego boiska wielofunkcyjnego.
Pitkochwyt wysoko$ci 4m; fundamenty betonowe zbrojone 50x50x120 cm, beton klasy B-25; konstrukcja w postaci
stupkow stalowych 80x80x3 mm, rozstaw osiowy stupkow - 250 cm. Skrajne stupy beda stgzone profilami
stalowymi 80x80x3 mm. Wszystkie stupki powinny by¢ zakonczone plastikowym kapturkiem. Migdzy stupami
rozpigta siatka polipropylenowa gr. 5 mm, oczko 100x100 mm, w kolorze zielonym (materiat trwaly i odporny na
uderzenia pitki).

3. SPRZET

Do wykonania rob6t zwiazanych z montazem nalezy stosowacé:
wiertarki,

wkretarki,

4. TRANSPORT
Material mozna przewozi¢ samochodem dostawczym lub skrzyniowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakos$ci rob6t wyburzeniowych
Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci zamontowanych elementow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogélne”  pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest
m (metr) -
kpl. (1szt.)-

8. ODBIOR ROBOT



Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena Im 1 1 kpl (1szt.)- sprz¢tu wyposazenia,tawek koszy nasmieci, tablic wyposazenia, ,
roboty przygotowawcze,

zakup i dostawe materialow

montaz na kotki rozporowe,

uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja. Montaz i parametry wedtug producenta wyposazenia.

E 2.2.00.00 LINIE KABLOWE OSWIETLENIA TERENU

E 2.2.1.00Kable, ruraz i osprzet
E 2.2.1.1.Kable elektroenergetyczne.

Kable elektroenergetyczne wielozytowe, z zylami miedzianymi, przeznaczone do uktadania w ziemi. Izolacja zyt
kabla - wykonana z polwinitu, powloka z usieciowanego polietylenu.

Izolacja zyt w kolorach jak w p. E 2.1.2.00

Napigcie znamionowe —1 kV. Budowa kabli —zgodna z normami PN-93/E-90402 i PN-93/E-90400.

E 2.2.1.2.Folia oslonowa

Trasg kabli na calej dtugosci oznaczy¢ folig sztywna PCV o trwalym kolorze niebieskim, wykonana z tworzywa
sztucznego o grubosci min. 0,5 mm i szeroko$ci min. 20 cm.

E 2.2.1.3.Rury oslonowe i przepusty dwudzielne.
Rury ostonowe—gtadkoscienne rury ostonowe ze ztaczka kielichowa
E 2.2.2.00 O$wietlenie terenu

E 2.2.2.1.Stlupy oSwietleniowe.
Stupy z profili zamknigtych ocynkowane o wyokosci 9m, na prefabrykowanych betonowych fundamentach.

E 2.2.2.2.0prawy o$wietleniowe

Projektor do o$§wietlania obiektow sportowych i oswietlenia ogdlnego innych terendéw, a takze obiektow
architektonicznych, z kontrola rozsytu strumienia $§wietlnego i ol$nienia, odbty$nik asymetryczny, lampa
metalohalogenkowa 400W, mechanizm przegubowy do regulacji kata zintegrowany z konstrukcja
projektora,dodatkowa optyczna ostona redukujaca poziom o$wietlenia bezposrednio pod zainstalowanym
projektorem.

Proponowany typ MVP506 HPI-TP400 SGR A60 + ZVP506 SK lub réwnowazna

Stopien ochrony IP IP66 [pytoszczelna, strugoodporna]

Stopien ochrony IK IK09 [10 J]

Optyka A [asymetryczna]

Klosz FG [szyba plaska]

Kolor ALU [aluminium]

Zaptonnik ST [szeregowo-rownolegly samowylaczalny]

Napigcie zasilajace 230 V [230 V]

E 2.2.2.3.Instalacja wewnetrzna latarni.

Przewody —jak w E 2.1.2.00, zabezpieczenie jak w p. E 2.1.5.1We wnece stupa
zainstalowac typowa tabliczke zabezpieczenia latarni o wielko$ci okre§lonej w dokumentacji projektowe;.
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